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[요    약]

대한민국 해군이 운영하는 P-3C  해상초계기에는 전술데이터 수집을 위한 다양한 센서 장치(LRUs, line replace units)들이 탑재

되어 있다. 센서 장치의 특성에 따라 IEEE 802.3, MIL-STD-1553A/B, ARINC-429 등 각기 다른 다양한 통신 프로토콜로 운영된다. 

그리고 수집된 전술데이터는 임무조작사들을 위한 전술컴퓨터(tactical station)에서 처리가 되며, 이 전술컴퓨터는 기가비트 이더

넷을 주축으로 한 클러스터링 네트워크를 구성하고 분산처리방식으로 운영이 된다. 센서 장치와의 원활한 통신을 위해 특정 전술

컴퓨터는 센서 장치를 위한 주변 장치(예: ARINC-429 interface card)를 별도로 탑재한다. 문제는 이 특정 장치의 주변장치 제어와 통

신 중계에 따른 전체 분산처리의 성능을 떨어트리는 단점이 발생하며, 심지어 해당 전술컴퓨터의 동작 정지는 관련 센서 장치와 통

신을 두절시키는 문제를 갖는다. 본 논문에서는 이를 해결하기 위해 별도의 중계기를 탑재하는 방법을 제안하며, 이 중계기의 동작 

결과를 통해 제안 적용의 타당성을 입증한다.

[Abstract]

The P-3C maritime patrol aircraft operated by the Republic of Korea Navy is equipped with various sensor devices (LRUs, line replace 

units) for tactical data collection. Depending on the characteristics of the sensor device, it operates with various communication protocols 

such as IEEE 802.3, MIL-STD-1553A/B, and ARINC-429. In addition, the collected tactical data is processed in the tactical station for 

mission operators, and this tactical station constitutes a clustering network on Gigabit Ethernet and operates in a distributed processing 

method. For communication with the sensor device, a specific tactical station mounts a peripheral device (eg. ARINC-429 interface card). 

The problem is that the performance of the entire distributed processing according to the peripheral device control and communication relay 

of this specific device is degraded, and even the operation stop of the tactical station has a problem of disconnecting the communication 

with the related sensor device. In this paper, we propose a method to mount a separate gateway to solve this problem, and the validity of the 

proposed application is demonstrated through the operation result of this gateway.
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Ⅰ. 서  론

항공전자시스템(avionics system)을 위한 다양한 기술이 존

재한다. 항공전자 장비 간 항공데이터 공유 및 처리를 위한 통

신 기술도 이 시스템 요소 중 하나이다. ARINC (aeronautical 

radio, incorporated) 429는 항공전자시스템을 구성을 위한 대표

적인 통신기술 중 하나이다. 

마찬가지로 TCP/IP는 데이터 통신에 있어 현대 네트워크에

서 가장 보편적으로 사용되는 표준적인 프로토콜로, 호환성과 

상호 운용성이 높으므로, 이기종 간 원활한 통신도 가능한 특

징을 갖는다. 인터넷 환경의 많은 응용에서 사용되고 있으며 

검증된 통신 프로토콜이기 때문에 현의 항공기들은 군용 민간

용 할 것 없이 내부에 탑재된 다양한 LRU(line replace unit)들

이 TCP/IP 기반의 네트워크를 활용해 협업하는 경우가 많이 

있다. 다만, 항공기 내부에서 TCP/IP를 사용할 때는 안전성과 

보안 문제로 인해 주로 외부 네트워크와 분리하여 운영한다. 

다만, 지상 조건 대비 항공기의 열악한 운영환경(잦은 기압변

화, 심한 진동 및 온도의 편자)이라는 특수성으로 인하여, 고신

뢰성을 갖는 적절한 이더넷 케이블과 네트워크 이중화도 함께 

고려된다. [1]

대한민국 해군이 운영하는 P-3C(오리온, Orion) 항공기는 

해상초계(maritime patrol), 정찰(surveillance), 대잠

(antisubmarine) 전용으로 미국에서 개발한 해상초계기로서 우

리나라도 이를 16대 도입하여 운용하고 있다. 이 항공기의 높

은 성능과 안정성에 의해 다양한 나라에서 운영 중이며 일본

의 경우 102기, 이란 6기, 뉴질랜드 6기, 호주 15기, 대만 12기, 

노르웨이 4기, 캐나다 14기, 파키스탄 8기, 네덜란드 13기, 독

일 8기, 태국 4기, 브라질 9기가 각각 운영 중이다.

다양한 무장과 센서들 포함한 다양한 항전 장비들을 탑재

하고 있으며, 장비 간 MIL-STD-1553A/B, ARINC-429, IEEE 

802.3 기술을 통신 및 네트워크용으로 사용한다. 

센서를 통해 수집된 방대하고 다양한 정보는 다수의 전술

컴퓨터(tactical computer stations 또는 tactical stations)에서 처리

가 되며, 처리 효율을 향상시키고 컴퓨팅 작업 부담을 최소화

하기 위하여 전술컴퓨터들은 TCP/IP 기반의 클러스터링 네트

워크(cluster network)를 형성하고 분산처리방식으로 운영된다. 

또한 네트워크의 안정적인 운영을 위해 각 컴퓨터는 두 개의 

이더넷을 탑재하여 이중화된 클러스터링 네트워크(dual 

clustered networks)로 운영된다.[2],[3]

ARINC-429는 운영모드에 따라 12.5kbps 또는 100kbps의 버

스 속도를 지원하고 토폴로지 구조로 멀티드롭(multidrop-line) 

또는 점대점(point-to-point) 방식으로 운영할 수 있다. 데이터 

전송 시 메시지의 출처 및 식별을 위해 8비트로 이루어진 레이

블(label)을 활용하는데, 이 값은 장비 또는 업체마다 자율적으

로 정의하여 사용할 수 있다. 따라서 주로 다량의 장치가 하나

의 버스를 공유하는 경우에서는 주로 동일 장비들로 구성한

다. 그러나, 개발사 및 장치 다양화로 인해 LRU 간 메시지 충

돌을 방지하기 위해 대부분 점대점 통신 구조를 채택하여 운

영한다. 이 점대점 통신 구조는 전송데이터의 높은 안정성을 

보장하지만, 결국 전체적으로 항공기의 경량화와 항공전자시

스템의 고속 정보처리에 지장을 주는 단점이 있다.[4]

IEEE 802.3 기반의 TCP/IP는 현재 항공전자시스템에서 적

극적으로 활용되고 있다. 기존의 ARINC-429를 지원하는 LRU

와 TCP/IP를 지원하는 LRU 간 데이터 공유 및 협업을 위한 이

기종 간 연동이 가능하면, 기존의 ARINC-429용 LRU를 재사

용할 수 있으므로, 장비의 활용시간을 극대화할 수 있다. 본 논

문에서는 이를 위한 효율적인 방법을 제안하고 이에 대한 이

용 가능성을 성능 검증을 통해 보여준다.

본 논문의 구성은 2장에서 ARINC-429와 P-3C 해상초계기

내 전술데이터처리 시스템을 소개하고 이 시스템에서 

ARINC-429 연동 구조 및 단점을 설명한다. 그리고 3장에서는 

기존 전술데이터처리 시스템의 문제를 해결하기 위한 방법을 

제안하고 이에 대한 시스템 구조와 동작 방식을 설명한다. 4장

에서는 제안한 사항에 적용 후 실험 결과를 얻는다. 마지막으

로 5장에서는 본 제안의 적용 타당성을 검증하고 결론을 맺는

다.

Ⅱ. 관련 기술

2-1 ARINC-429

ARINC(aeronautical radio, incorporated)는 항공 및 철도 산업

을 위한 통신과 관련한 솔루션을 제공하는 1929년에 설립된 

회사이다. ARINC에서 제공하는 대표적인 솔루션으로 비행 

계획 및 항공 전자 시스템, 공항 솔루션, 지상-공중 

(ground-to-air & air-to-ground) 및 공중-공중(air-to-air) 통신 시

스템 등이 있다. 

ARINC에서 제공되는 통신 시스템은 비행 조종, 항공 교통 

관제 및 지상 직원 간 날씨/기상정보 업데이트, 비행 계획 및 

항공기 상태 데이터와 같은 아주 중요한 정보의 교환에 주로 

사용된다.

이 ARINC의 다양한 솔루션 제공으로 인해 항공 통신을 위

한 표준 및 프로토콜 개발에 참여하여 ARINC-429 및 ARINC 

653 표준을 비롯한 다양한 표준이 항공전자시스템에 적용이 

되고 있다. 이 표준은 다른 항공 전자 장비 시스템 간의 호환성

과 상호 운용성을 보장하기에 현재에도 많은 항공기에서 채택

되어 운영되고 있다.

ARINC-429는 항공전자(avionics) 용 LRU에서 사용되는 디

지털 데이터 통신을 위한 버스 중 하나이다. 대표적으로 

Airbus 사의 A330 / 340 / 350 / 380, Boeing 사의 B737 / 747 / 

757 / 767 / 777 / 787, Bombardier CRJ, Dash 8 및 Global 시리즈 

외 다양한 민/군용 항공기 부분에서 적용되어 운영되고 있다.

ARINC-429는 운영모드에 따라 12.5kbps 또는 100kbps의 버

스 속도를 지원하고 토폴로지 구조로 멀티드롭(multidrop-line) 
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또는 점대점(point-to-point) 방식으로 운영할 수 있다. 멀티드

롭 방식의 경우 최대 20개의 비행계기 같은 단일 데이터 공급

방식의 장비들을 주로 운용한다. 데이터의 송수신 시 메시지

의 출처 및 식별을 위해 8비트로 이루어진 레이블(label)을 활

용하는데, 이 값은 장비 또는 업체마다 자율적으로 정의하여 

사용할 수 있으므로 데이터의 혼선 및 충돌 방지를 위해 주로 

다량의 장치가 하나의 버스를 공유하는 경우에서는 주로 동일 

장비들로 구성한다.

레이블의 자율적인 정의로 인해 LRU 간 통신 또는 센서로

부터 혼선 없는 안전한 데이터 전달을 위해서는 즉, 장치 및 서

비스 식별을 요구하는 상황에서는 안정성을 이유로 대부분 점

대점 통신 구조를 채택하여 운영한다. 전송 방향과 방식 면에

서도 단방향과 멀티캐스트 방식을 이용한다. 따라서 양방향을 

위해서는 역채널을 위한 별도의 케이블이 필요하다. 점대점 

통신 구조는 전송데이터의 높은 안정성을 보장하지만, 수식

(1)과 같이 결국 통신케이블의 증가에 따른 전체적으로 항공

기의 경량화와 항공전자시스템의 고속 정보처리에 지장을 주

는 단점이 있다.

 ≤  ≤                                                   (1)

수식(1)은 통신회선의 개수 L에 대해 LRU의 개수 n 대비 최

대 제곱에 가까이 됨을 보여준다. 이는 이더넷 기반의 LRU 증

가량 대비 회선 중량과 대역폭 면에서 훨씬 큰 단점을 갖는다.

ARINC-429 프로토콜에서 데이터 전송을 위한 프레임의 구

조는 BCD(binary coded decimal notation)와 BNR(2의 보수 

binary notation) 방식에 따라 차이가 있다.

그림 1은 BCD 방식을 사용하는 ARINC-429 프로토콜의 프

레임 구조를 보여준다. P는 오류 검출을 위해 사용하는 odd 

parity 영역이다. SSM (sign/status matrix)는 BCD의 경우 부호

(+, -) 또는 방위(N, S)를 나타낸다. Data는 실제 전송되는 메시

지의 내용에 해당한다. SDI (source / destination ID)는 송/수신

자를 구별하기 위함이다. 마지막으로 Label은 Data의 식별자

로 활용되며, 일반적으로 8진수로 처리된다.

그림 1. BCD 표기 시 ARINC-429 프레임의 구조

Fig. 1. The Frame Structure of ARINC-429 with BCD 

notation

프레임은 LRU의 메시지 특성에 따라 주기적 또는 비주기

적으로 전송된다. 각종 항법, 계기, 환경 센서(예: DF-430[5], 

EFIS, FMS, ADDU)들을 통한 꾸준한 정보수집이 필요한 상황

(현재 위치 정보, 진행 방향, 고도, 풍향 및 풍량 등)에서는 주

기적으로 프레임을 전달한다. 반면, 특정 상황에 따른 이벤트 

정보(특정 주파수 탐지 알림, VHF 메시지 수신, 장치 이상 및 

복구 메시지 등)는 비주기적으로 전송한다.

2-2 전술데이터처리 시스템

P-3C 해상초계기 내 탑재된 다양한 센서, 무장 그리고 전술

컴퓨터 (tactical stations)는 이더넷 기반의 이중화 네트워크 구

조(duplicated network architecture)를 갖는 그림2와 같은 이중

화 이더넷을 기반으로 두 개의 서로 다른 클러스터 네트워크

(network A & B)를 구성하여 운영된다. 기본적으로 모든 전술

컴퓨터는 하나의 클러스터 네트워크를 활용하며, 그 네트워크

의 문제가 발생하면 두 번째 네트워크를 차선책으로 사용하는 

방식이다.

같은 클러스터 네트워크에서 동작하는 전술컴퓨터(tactical 

station #1~#n)는 같은 전술데이터처리 소프트웨어(tactical data 

process)가 구동되어 운영된다. 그리고 전술컴퓨터는 수집된 

전술데이터(tactical data)에 대한 분산된 처리를 수행함과 동시

에 항공기에 탑승한 임무 조작사를 위한 GUI를 제공한다. 그

리고 제공되는 GUI는 각 조작사의 임무에 맞도록 차별화된다.

전술컴퓨터에서 처리된 임무정보(mission information) 또는 

항공기에 탑재된 각종 센서로부터 수집된 전술데이터는 동일 

클러스터 네트워크에 존재하는 별도의 저장장치(Mission 

Storage)에 보관된다.
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그림 2. 전술컴퓨터의 네트워크 구조

Fig. 2. Network Structure for Tactical Stations

네트워크를 위한 이더넷을 지원하지 않는 일부 센서들(예: 

MAD 센서는 1553B, AIS 수신기는 RS-422, EFIS, FMS, ADDU 

센서는 ARINC-429 등)은 일부 전술컴퓨터와 전용의 채널로 

연결되어 운영된다.

분산처리를 위한 전술데이터처리 소프트웨어의 다양한 

CSC(computer software components) 중 외부 통신 인터페이스

가 필요한 일부 전술컴퓨터(예: 그림4의 Tactical Station #4)에

서 고정되어 동작하는 요소들이 존재하기도 하며, 그 외 전술

컴퓨터의 처리 부하율(load ratio)에 따라 해당 처리용 CSC가 

전술컴퓨터 간 재배치(reallocation) 또는 이동(movement)하는 

동적인 특징을 갖는다.
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2-3 문제점

전술데이터처리(tactical data process) 소프트웨어는 전술컴

퓨터에서 응용프로그램 형태로 동작하는 CSCI (computer 

software configuration item)이다. 이 CSCI는 분산처리를 제공

하며 탑승한 임무조작사(mission operator 또는 mission crew)들

을 위한 다양한 기능들을 제공하기도 한다. 또한, TCP/IP 기반

의 소켓 인터페이스 외에 ARINC-429를 위한 별도의 I/O 인터

페이스 기능을 처리한다.

운영체제에서 기본으로 제공되는 TCP/IP용 소켓 인터페이

스와는 ARINC-429의 경우 장치의 I/O를 직접 제어하여 통신 

기능을 제어하는데, 데이터 수신의 경우 하드웨어적인 인터럽

트 방식을 채택하고 있으며, 송신의 경우 타이머 인터럽트를 

사용한다.

인터럽트 처리 방식은 외부 입력이나 이벤트 발생에 대하

여 빠른 응답을 처리할 수 있는 장점이 있다. 그러나, 잦은 인

터럽트 신호의 발생은 타 기능의 원활한 수행에 방해를 주어 

CPU에 부하를 발생시키고 결국 다른 CSC의 원활한 동작에 지

장을 준다. 특히 데이터 중심적인(data centric) 클러스터 네트

워크 기반의 분산처리 시스템에서는 이로 인해 전체적 성능저

하를 유발한다.

P-3C 해상초계기의 경우 다수의 ARINC-429 채널이 전술컴

퓨터에서 사용 중이며, 임무 중 꾸준히 데이터 전송이 이루어

진다. 이에 따른 빈번한 인터럽트가 방생하고 있으며, 전술데

이터처리 소프트웨어의 전반적인 처리에 있어서 블로킹

(blocking) 현상이 자주 발생하는 문제가 있다.

CPU 부하 증가로 인한 낮은 응답성은 결과적으로 전반적

인 성능저하를 일으킨다. 또한, ARINC-429 통신 처리를 담당

하는 CSC가 동작 중인 전술컴퓨터의 장기화된 블로킹 현상은 

결국 CSCI의 불안정 요소가 되고 해당 전술컴퓨터의 기능이 

중단될 수 있다. 이는 더 이상 ARINC-429 채널을 이용할 수 없

고, 그에 따른 전술데이터처리 프로세스의 정상적인 처리가 

불가한 상태로 전환된다.

Ⅲ. 제안 기술

본 논문에서 제안하는 사항은 기존 전술컴퓨터의 

ARINC-429 통신데이터 처리용 프로세스와 전술데이터처리 

프로세스를 분리하고, 장치(station) 또한 기존의 전술컴퓨터와 

중계기의 두 시스템으로 이원화하는 것이다. 그리하여 전술컴

퓨터는 ARINC-429 인터페이스 관련 처리는 배제하여 최종적

으로 이에 따른 블록킹 현상이 발생하지 않도록 한다. 그리고 

ARINC-429 인터페이스를 위한 프로세스는 별도의 처리용 장

치를 구성하여 TCP/IP로 방식을 통해 데이터를 전달하거나 이

를 통해 수신된 데이터를 ARINC-429 인터페이스에 전달하는 

중계기(gateway)와 같은 방식으로 운영한다.
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그림 3. 제안한 전술컴퓨터의 네트워크 구조

Fig. 3. Proposal Network Structure for Tactical Stations

그림3은 ARINC-429 통신과 이더넷 기반의 TCP/IP 간 인터

페이싱을 위한 별도의 중계기가 적용됐을 때 종합적인 클러스

터 네트워크 구성을 보여준다.

이렇게 처리 시스템을 분리함으로써 ARINC-429 통신 및 

관련 처리에 따른 블록킹 현상은 전술데이터처리 소프트웨어 

동작에 영향을 주지 않고, 결과적으로 전술컴퓨터의 안정성이 

향상된다.

Gateway

Label Map
(to read)

Label Map
(to write)

ARINC-429 I/O Reader/Writer

In/Out Buffers

Ethernet Scheduler
Tactical 
Stations

Broadcast

Unicast

ARINC-429 
based LRUsARINC-429 

based LRUsARINC-429 
based LRUs

그림 4. 제안한 중계기의 소프트웨어 모듈 구성

Fig. 4. Software Modules of Proposed Gateway

그림4는 중계기의 소프트웨어 구성을 보여준다. 

ARINC-429를 통해 수집된 데이터는 수신 버퍼(In Buffer)에 축

적되고 이더넷 스케줄러(ethernet scheduler)에 의해 모니터링

되어 레이블(label)에 따른 적절한 TCP/IP 기반의 메시지를 생

성한다. 그리고 그림5에서 보여주는 바와 같이 멀티캐스트 방

식으로 클러스터 네트워크를 통해 모든 전술컴퓨터로 송출된

다.

전술컴퓨터에서 동작하는 전술데이터처리 소프트웨어에

는 ARINC-429 LRU용 데이터를 처리하기 위한 CSC들이 분산

되어 있다. 따라서, 이와 관여된 CSC가 해당 데이터를 수신하

는 경우, 이를 즉각 처리할 수 있다.
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Fig. 5. Data Flows within ARINC-429 and Ethernet based 

Network

반면, 전술컴퓨터에서 생성된 ARINC-429용 데이터는 클러

스터네 전술컴퓨터에 전달될 필요가 없다. 따라서 유니캐스트 

방식으로 중계기에 전달되고, 그림4의 레이블 맵(Label Map)

을 통해 해당되는 ARINC-429 LRU에 프레임으로 변환 후 전

달된다. 송/수신 데이터에 대한 레이블 변환 및 ARINC-429 통

신 채널에 대한 선택을 그림6에서 보여주는 방식으로 처리가 

된다.

ChannelLabelNo.

Ch. A100(8)1

Ch. C120(8)2

Ch. B121(8)3

Ch. A240(8)4

Ch. A311(8)5

………

Gateway Process

Any Data in 
UDP Buffer?

Look-up Channel with Label 
from Mapping Table

yes

[Mapping Table Examples]

ARINC-429 Frame Creation

Send Frame Out

Wait

no

그림 6. ARINC-429 LRU에 프레임 송신을 위한 중계기 동작

Fig. 6. Gateway Operation to send a frame out to 

ARINC-429 LRUs

Ⅳ. 실험 및 결과

4-1 실험 환경

제안한 기술에 대한 적용 타당성 검증을 위해 표1과 같은 

성능의 9개의 전술컴퓨터를 클러스터링 네트워크에 구성하고 

전술데이터처리 소프트웨어를 구동하였다. 그리고 

ARINC-429 통신을 위한 본 논문에서 제안한 중계기(Gateway 

Station)를 동일 네트워크에 구성하였다.

또한, 제안한 중계기는 그림3에서 보여주는 바와 같이 

ARINC-429 통신 외, MIL-STD-1553A/B에 대한 데이터 중계기

의 기능도 함께 포함한다. MIL-STD-1553A/B 데이터 또한 

TCP/IP 기반의 멀티캐스트 방식으로 클러스터 네트워크에 구

성된 모든 전술컴퓨터에 해당 데이터프레임을 중계한다.

표 1. 장치 사양

Table 1. Stations’ Specifications

Item Tactical Stations Gateway Station

CPU Intel I5-7600 Intel I7-8850H

RAM 8 GB 8 GB

Ethernet Gigabit Ethernet x 2 Gigabit Ethernet x 2

OS Windows 10 (x64) Windows 10 (x64)

ARINC-429 통신용 장비의 경우 그림7과 같은 ARINC-429 

프레임을 재생하는 시뮬레이터를 이용하여 총 6종의 항공기

용 LRU(DF-430, EFIS1&2, ADDU, FMS1&2) 기능이 활성화되

도록 하였으며, 총 8개의 채널(RX: 6개, TX: 2개)을 이용하여 

중계기와 점-대-점 방식으로 구성하였다.

그림 7. 시뮬레이터를 통한 ARINC-429 프레임 생성기

Fig. 7. ARINC-429 Frames Generator in a simulator

4-2 결과

전술컴퓨터에서 동작하는 전술데이터처리 소프트웨어는 

SOA(service oriented architecture) 방식으로 각 모듈이 CSC로 

개발되어있다. 클러스터 네트워크에서 Service ID와 그에 적절

한 데이터의 구조를 갖는 메시지의 전달을 통해 분산된 전술

컴퓨터는 이를 인식하고 처리한다. 메시지는 빠른 전달을 위

해 UDP로 전달되고 전송회수를 최소화 하기 위해 멀티캐스트 

방식을 사용한다.

그림 8. 전술컴퓨터내 전술데이터처리 소프트웨어의 동작 화면 예

Fig. 8. The display example of Tactical Data Process 

Software in a tactical station.
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그림8은 본 제안을 통해 구현된 ARINC-429 중계기를 통해 

클러스터 네트워크에 있는 전술컴퓨터들의 전술데이터처리 

소프트웨어에 의해 처리되어 특정 화면에서 성공적으로 표출

되고 있는 것을 보여준다.

Ⅴ. 결  론

본 논문에서는 ARINC-429와 이를 기반한 항공전자장비

(LRUs. line replace units)들을 소개하고, 이를 위한 통신용 프

레임 구조를 분석하였다. 그리고 대한민국 해군에서 운용 중

인 P-3C 해상초계기의 임무처리를 위한 전술데이터처리 시스

템에 대한 세부적인 사항으로 전술컴퓨터, 네트워크 구조, 

LRU-전술컴퓨터 간 인터페이스(IEEE 802.3, ARINC-429, 

MIL-STD-1553A/B, RS-422), 이중화 클러스터 네트워크 등에 

대해서도 함께 소개하였다. 

관련 기술에 대한 소개를 통해 이원화된 통신 인터페이스

에 따른 기존 시스템에서의 처리 방식에 대한 문제를 지적하

였다. 지적된 사항으로 블록킹(blocking), 처리 부하  그리고 

ARINC-429 인터페이싱 전술컴퓨터의 동작 불안정성을 설명

하고 이를 극복하기 위한 방법을 본 논문을 통해 제안하였다.

본 논문의 제안은 ARINC-429 인터페이싱을 담당하는 전술

컴퓨터에 대하여 전술데이터처리 소프트웨어가 구동되는 분

산처리용 컴퓨터가 아닌 ARINC-429 통신을 위한 중계기의 역

할만을 수행하는 전용 단말(중계기)의 추가 및 운영하는 방식

이다. 

이 단말은 전술컴퓨터와 연동이 될 수 있도록 SOA의 메시

지를 생성하고 TCP/IP의 멀티캐스트 방식을 통한 데이터 전송

으로 기존의 기능을 제공하면서 전반적인 시스템의 안정성을 

높일 수 있다. 마지막으로 본 제안과 실험 결과를 통해 본 P-3C 

해상초계기에 적용 가능성을 입증하였다.
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2013년 ~ 2021년 : 대한항공 항공기술연구원 시스템개발팀 과장

2021년 ~ 현재 : 인덕대학교 컴퓨터소프트웨어학과 조교수

※관심분야 : AIoT, 항공전자, 네트워크 미들웨어, 클라우드컴퓨팅

차 용 훈 (Yong-Hoon Cha)

2005년 : 광운대학교 컴퓨터공학부 소프트웨어전공(공학사)

2007년 ~ 2010년 : 해군 6전단 전술지원소 체계관리 과장

2010년 ~ 2012년 : 한국항공우주산업 훈련체계팀

2013년 ~ 현재 : 대한항공 항공기술연구원 미래기술개발팀 과장

※관심분야 : AI, 항공전자, 운영체제, 임베디드시스템


