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ABSTRACT: An information management system for a solid waste landfill site was developed, in this study, 

to optimize the operation and management of solid waste landfill in real time in addition to provide the 

information of landfill status to the landfill operator, public official concerned and local residents. The 

landfill information management system is composed of two systems (Solid waste landfill history management 

system and landfill operation and performance management system). The solid waste landfill history 

management system based on automated RFID/LPR system allows landfill operators to provide information 

of waste collection vehicles and received waste. In addition, the system aids in the identification of 

3-dimensional (3D) position for landfilled solid wastes. Using the landfill operation and performance 

management system based on 3D laser scanner delivers information about landfill volume, settlement, landfill 

density, and current landfill capacity to landfill operators in real time, resulting in optimum space utilization. 

Ultimately, this system would dramatically reduce exposure of landfill operators to hazardous materials 

and improve the productivity of landfill operations.

Keywords: Sustainable landfill, Landfill information management system, RFID/LPR, 3D laser scanner

초 록: 본 연구에서는 폐기물매립지 운영자, 관계 공무원 및 지역주민들에게 폐기물매립에 관한 정보 제공은 물

론 실시간으로 폐기물매립지의 운영 및 관리를 최적화할 수 있는 매립 정보관리 시스템을 개발하였다. 매립 정

보관리 시스템은 두 개의 시스템 (폐기물 매립이력 관리 시스템 및 매립 진척상황 관리 시스템)로 구성되어 있

다. 자동화된 RFID / LPR 방식에 의한 고형 폐기물 매립이력 관리 시스템은 폐기물 수거 차량과 반입폐기물의 
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정보를 관리하며, 또한 폐기물매립지 외각에 설치된 추적 카메라를 이용하여 폐기물의 매립위치 및 매립시간 

등의 정보를 3차원으로 DB화하여 향후 매립폐기물의 자원화 및 사후토지 이용 시 필요한 매립이력을 제공할 

수 있도록 하였다. 매립진척상황 정보관리 시스템은 레이저 스캐너를 이용하여 실시간으로 매립지 부피 및 용

량을 3차원으로 관리하여 매립진척상황을 실시간으로 산정할 수 있도록 하여 향후 매립지 잔여용량 분석을 통

한 수요예측이 가능하도록 하였다.

주제어: 순환형 매립, 매립정보관리 시스템, RFID/LPR, 3D 레이저스캐너

Landfill stabilization process
Inputs Outputs(Unstable) Waste

Water
Air

(Degraded) Waste
Leachate
Gas

Fig. 1. Inputs and outputs of a landfill stabilization process.4)

1. 서 론

폐기물 처리 및 재활용에 관한 새로운 기술들이 

지속적으로 개발되고 있지만 여전히 처리 또는 재

활용할 수 없는 폐기물들이 다량 발생되고 있는데, 

이러한 이유로 향후에도 폐기물 관리시스템에서 매

립처분 방법이 중요한 역할을 담당하게 될 것으로 

예상된다. 

최근의 폐기물 매립기술은 폐기물매립지로 인한 

주변 환경의 오염을 차단하는 기술개발에서 매립폐

기물의 안정화 촉진기술 개발
1-4)

과 폐기물매립지 

내부에서 발생하는 다양한 일련의 거동(Fig. 1 참

조)을 평가하는 모니터링과 측정기술로의 개발로 

변화하고 있다
5)
. 이러한 기술의 변화를 이끌어 내

는 주요 이유 중 하나는 매립지에 적용되는 차수기

술이 장기간에 걸쳐 주변환경 오염 방지를 보증할 

수 없기 때문이다
6)
. 따라서 폐기물매립의 조기 안

정화 기술은 매립지로 인한 주변환경의 오염 가능

성을 감소시킬 수 있을 것이며, 환경인자들에 대한 

모니터링 및 측정기술의 개발을 통해 매립지에서 

발생하는 일련의 현상을 규명한다면 폐기물매립지

에서의 오염원 제어에 중요한 정보로 활용될 수 있

을 것으로 판단된다.

폐기물매립지에서 지속가능성을 언급할 때 안정

화, 매립 및 사후관리 종료, 주변 환경의 오염 가능

성 등이 항상 거론되는 항목들이다. 폐기물매립지

에서 배출되는 오염물질이 주변 환경에 더 이상 악

영향을 미치지 않는 수준에 도달하기까지에는 아주 

장시간이 소요된다
7)
. 특히 2000년대부터 밀폐

(Capping)형 최종복토가 적용되면서 폐기물매립지

로의 수분 공급이 이루어지지 않아 폐기물매립지 

안정화에는 더 많은 시간이 소요될 것으로 예측되

고 있다. 폐기물매립지의 안정화와 예측하는데 시

간은 더 이상 신뢰할 만한 변수로 활용할 수 없는 

지경에 이르렀다고 볼 수 있다. 더욱이 산업폐기물 

매립지들은 상당량의 오염물질 배출 잠재성을 가지

고 있으며, 오염물질의 농도는 시간경과와 더불어 

점차 감소하지만 법적으로 배출허용기준치를 만족

한다는 명분하에 저농도의 오염물질을 주변 환경으

로 꾸준히 배출하게 된다. 따라서 지속가능한 매립

을 위하여 폐기물매립지에서의 안정화 기간 단축을 

포함한 오염물질 배출의 제어와 이러한 오염물질뿐

만 아니라 폐기물매립지의 운영 및 성능을 실시간

으로 최적화할 수 있는 통합적 관리가 필요한 실정

이다. 

따라서 본 논문에서는 지속가능한 매립의 개념과 

지속가능한 매립을 달성하기 위한 당면과제를 살펴

보고, 이를 극복하기 위한 폐기물매립지의 통합적 

관리방안으로 3차원 기법을 기초로 하는 매립진척

상황 및 매립이력 정보관리 시스템을 제시하고자 

한다. 
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Fig. 2. Qualitative trend of the accumulation of the mass of carbon or nitrogen 
along the landfill lifetime for different kinds of landfill.8)

Ⅱ. 지속가능한 매립의 개념과 필요정보

2.1 지속가능한 매립

기존의 전통적인 혐기성 매립의 경우 Fig. 2와 

같이 오염물질의 배출이 매우 장시간에 걸쳐 일어

나고, 매립지 운영기간중에 최대 오염물질 누적량

이 도달한 후 사후관리 기간 동안 천천히 감소하게 

된다
8)
. 현재 폐기물매립지의 사후관리기간은 국내

외적으로 30년으로 제시되고 있으나, 사후관리를 

30년 동안 진행한 폐기물매립지가 거의 없어 사후

관리기간 적정성에 대한 논란이 있으며 특히 현재 

매립 종료 시 최종복토 형식이 밀폐화(Capping)가 

이루어지는 위생매립지의 사후관리 기간은 30년도 

부족하며 많은 부정적 효과를 나타내는 것으로 알

려져 있다
9)
. 따라서 기존 혐기성 매립기술은 사후

관리기간인 30년 후에도 누출되는 오염물질의 누적

량(M30)이 환경에서 수용 가능한 양(Ma)을 초과하

기 때문에 30년 후에도 매립지를 오염원으로 고려

해야 하는 것을 의미하며, 또한 매립지 운영자가 사

후관리를 위해 적립한 경제적 비용을 초과하는 것

을 나타낸다. 

폐기물매립지의 경우 지속 가능성의 정의는 명확

하지 않으며, 매립지의 지속가능성은 매립지 운영

자, 지역주민, 담당 공무원에 따라 상반되는 의미를 

나타낼 수 있다. 따라서 국제적으로 지속가능한 매

립에 대한 정의는 도출되지 않았지만, 기존 문헌들

에서의 지속가능한 매립의 정의를 살펴보면 공통적

으로 안정화 기간 동안 주변 환경이나 인체에 위해

한 영향을 미치지 않아야 하며, 사후관리비용이 계

획된 사후관리기간 내에 더 이상 주변 환경이나 인

체에 위해를 주지 않는 안정화 상태에 도달하여야 

하는 의미를 나타내고 있다
10,11)

. 특히 여기서의 안

정화는 폐기물의 물리적, 생물학적, 화학적 특성과 

매립지 특성을 고려하여 완전한 자연 상태로 환원

되는 안정화를 의미하는 것이 아닌 향후 토지 이용

방안을 고려하여 오염물질이 배출되지만 주변 환경

이 허용 가능한 수준, 즉 평형상태(Ma)에 도달하는 

안정화 상태를 의미한다. 이에 2009년 Sardinia 심

포지엄에서 개최된 The Sustainable Landfilling 

Task Group of the International Waste Working 

Group에서는 지속가능한 매립에 대해 매립지의 현

실성을 인정하고 실현가능한 방법을 적용하기로 합

의하였다. 즉, 지속 가능성(Sustainability)의 달성

보다는 Fig. 2와 같이 준비된 사후관리비용 내에서 

매립지의 위해성이 주변 환경에 허용 가능한 수준

까지 낮추는 실현가능한 방법을 적용하기로 한 것

이다. 이러한 실현가능한 방법으로는 매립지 운영

단계에 따라 Fig. 3과 같이 나타낼 수 있다.
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Fig. 3. Possible technologies in different lifetime phases for sustainable landfill.8)

2.2 지속가능한 매립을 위한 당면과제

많은 지역주민들과 담당 공무원들은 폐기물매립

지 내부에서 벌어지는 기작을 알 수 없는 블랙박스

(Black box)처럼 고려하고 있다. 이러한 블랙박스 

생각은 환경보호를 목적으로 하는 예방적 방법을 

적용하여 오염물질의 배출을 방지하기 위해 폐기물 

매립지에는 차수시설의 기준을 점차 더 강하게 요

구하게 되었으며, 매립지 종료시 폐기물매립지를 

밀폐화(Capping)까지 요구하기에 이르렀다
12)

. 그러

나 앞에서 언급한 것처럼 차수기술은 주변 환경의 

오염을 영구히 방지할 수 있다고 보증할 수 없으며, 

폐기물매립지의 밀폐화는 안정화 기간의 증가 등 

많은 부정적인 효과들을 나타내고 있음에도 불구하

고 여전히 폐기물매립지를 블랙박스로 보는 시각은 

변하지 않고 있다. 이는 폐기물매립지 내부에서 발

생하는 시공간적 현상에 대한 객관적 자료가 부족

하기 때문이다.

상기에 나타낸 바와 같이 지속가능한 매립의 목

적은 주변환경과 평형상태의 안정화 상태에 도달하

는 것이다. 이러한 목적 달성을 위한 전제조건으로

는 어떻게 이러한 안정화 상태에 도달하였는지 완

전히 이해가 되어야 하며, 이에 따라 폐기물의 분해

특성에 관한 더 많은 지식이 요구된다
13)

. 이와 함께 

사후관리 평가 방법도 실시간으로 구축되는 매립지 

운영 자료를 기초로 비용 효율적이며 매립지 특성

을 고려한 통합적 평가 방식으로 바뀌어야 한다. 폐

기물매립지의 사후관리가 종료되는 시점은 남아있

는 위해성에 대한 책임이 폐기물매립지 운영자에서 

사회로 전환되는 순간이다. 따라서 이때의 중요한 

이슈는 폐기물매립지의 위해성과 사후관리 종료시

점 그리고 사후관리 평가 방법이라고 할 수 있다
14)

. 

현재의 사후관리 평가는 Table 1과 같이 크게 3

가지로 구분하고 있으며, 국내의 경우에는 기준치

(Target value) 만족여부에 따라 사후관리 종료를 

평가하고 있다. 그러나 기준치 만족여부의 경우 현

재까지 대부분의 매립지들이 30년 동안 사후관리가 

진행된 매립지가 없다보니 기준치가 주변 환경에 

위해성을 미치지 않을지 불확실한 부분이 있으며, 

매립지별 특성을 반영하지 못하는 문제점이 있다. 

따라서 Laner et al.
15)

은 기준치 방법은 사후관리 

종료평가에 충분하지 않으며, 다만 다른 사후관리 

평가의 스크린 방법으로 활용하는 것이 유용할 것

으로 제시하고 있다. 위해성 기반 평가(Impact/

risk assessment)의 경우 지하수 오염과 같은 특정 

환경의 위해성을 고려한 사후관리 종료 평가를 진

행하지만 사후관리 종료평가를 위한 통합 체계는 

아니다. 성능 기반(Performance-based) 평가방법

은 침출수 관리, 매립가스 관리, 지하수 모니터링, 

복토 유지의 4가지 요소를 기초로 한 모듈식 접근

법(Modular approach)으로 Fig. 4와 같이 3단계의 

구조로 사후관리 종료를 평가하는 것이다.
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Characteristic Target value approaches
Impact/risk assessment 

approaches

Performance-based 

approaches

Site specific No Yes Yes

Data collection in addition 

to standard emission 

monitoring

Waste sampling and 

analysis (i.e. leaching and 

biodegradability tests)

Waste sampling and analysis 

(potentially)

More extensive monitoring 

(potentially)

More extensive 

monitoring (potentially)

Outcome verification Not necessary Not included Included

Status of approach
Conceptual to partially 

operative

Partially 

operative

Partially operative to 

operative

Level of expertise Low Very high Very high

Usability of approach Mostly prescriptive Flexible Flexible

Table 1. Overview of Main Characteristics of Different Approaches to evaluate Aftercare15)

Fig. 4. Structure of modules.16)

첫 번째 단계는 사후관리 모니터링 및 모듈 유지

단계이며, 두 번째 단계는 감시 모니터링 단계, 마

지막 세 번째 단계는 관찰 단계이다. 다른 평가방법

의 경우 하나의 항목이 안정화되지 않은 것으로 나

타나면 향후에 안정화 평가를 진행할 때 전 항목에 

대하여 다시 평가가 이루어져야 하나 이 방법은 4

가지 모듈 중 하나의 모듈이 주변 환경에 더 이상 

악영향을 미치지 않을 것으로 판단되면 그 모듈은 

더 이상 안정화 평가를 위한 추가 데이터를 획득하

지 않아도 된다. 그러나 이러한 성능 기반의 평가방

법을 적용하기 위해서는 매립지에 대한 물리적, 생

물학적, 화학적 반응에 대한 이해와 향후 매립지의 

거동에 관한 예상을 위해 충분한 자료가 존재하여

야 한다
16)

.

따라서 지속가능한 매립으로 발전하기 위한 전제

조건으로 폐기물매립지의 효율적인 운영 및 시공간

적 매립작업 정보관리가 필요하며 이를 위해서는 

폐기물매립지에 대한 발전된 운영관리 및 정보 시

스템이 요구되고 있다. 이러한 시스템은 향후에 폐

기물매립지 현장 특성에 기초한 대상 매립지의 오

염물질 배출원의 정량화를 위한 도구를 개발하는 

것이 가능할 것이며 사후관리 종료 시점을 정확히 

평가할 수 있을 것으로 사료된다.

 

Ⅲ. 매립이력 및 매립진척상황 

정보관리 시스템 구축 및 적용

3.1 매립이력 정보관리

지금까지의 폐기물매립지는 매립이력에 관한 정

보관리체계가 구축되어 있지 않아 매립지에서 환경
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Fig. 5. Flowchart of management system for solid waste landfill history informations.

오염사고 발생 시 설계, 시공, 운영상의 원인을 분

석하기에 어려운 점이 있었다. 또한 최근 국내에서 

진행되고 있는 순환형매립지 조성 사업과 같은 매

립폐기물의 자원화 또는 사후토지 이용 시 매립지 

내부의 매립이력이 매우 중요하나 현재의 기술로는 

폐기물매립지의 불균질성을 고려하였을 때 매립폐

기물의 종류와 특성을 정확히 평가하여 설계에 반

영하기에는 한계점이 있다. 따라서 폐기물매립지 

운영 시 반입되는 폐기물의 양과 성상을 파악하는 

것뿐만 아니라 매립되는 폐기물의 위치와 시간을 3

차원 형태로 DB화하여 정보를 보전한다면 상기에

서 나타낸 문제점들을 해결할 수 있는 방안이라 판

단된다. 

Fig. 5는 본 연구에서 개발한 매립이력 정보관리 

시스템에 대한 흐름도를 나타낸 것으로 폐기물차량

이 반입폐기물의 중량 측정을 위해 계량대로 진입

하면 RFID(Radio frequency identification)와 

LPR이 각각 독립적으로 작동하게 된다. 이는 RFID 

또는 LPR(License plate recognition) 상에서 오류

가 발생할 경우를 대비한 조치이다. RFID는 반입차

량에 부착된 RFID 테그 정보를 판독하여 반입차량

의 폐기물 종류 등의 정보를 확인하고 LPR은 반입

차량의 차량번호를 확인하여 최종적으로 차량의 정

보를 판단한다. 이렇게 구축된 시스템은 기존방식

으로의 업무처리 시간이 50%이상 단축되는 것으로 

나타났다
17)

.

반입허가 차량이 매립지로 진입하는 순간부터 폐

기물매립지에 설치된 카메라에 의해 Fig. 6과 같이 

이동경로를 추적받게 된다. 이때 카메라 해상도는 

1980×1080의 HD급 카메라를 사용하였고, 차량의 

위치추적과 영상과 실제 거리사이의 차이를 보정해 

주기 위한 알고리즘의 구현을 위해 Visual C
++

로 

프로그램을 작성하였다. 동영상에서 처리할 정지영

상의 갭쳐를 위해 SampleGrab 필터를 추가하여 동

영상의 원하는 시점에 화면을 캡쳐하도록 하였으며 

동영상위에 처리결과를 표시할 수 있도록 VMR9 렌

더러를 사용하였다. 이동경로와 폐기물의 배출위치

를 동영상에 표시하기 위해서 오버레이용 정지화면

을 Mixing 할 수 있도록 하였다. 카메라는 차량의 

위치를 추적하다가 차량이 정차할 경우 카메라 영

상을 확대하여 폐기물의 덤핑 시 영상화면과 매립

지점 및 시간을 저장하고 차량이 이동 시에서 다시 

차량의 이동경로를 추적하게 된다. 따라서 매립이

력 정보관리 시스템을 통하여 폐기물매립지 내에서

의 반입과정 및 매립과정전반에 관한 것을 감시함

으로써 불법투기 및 환경오염의 사전 방지와 작업 
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효율성이 향상되게 되었다. 또한 매립이력에 관한 

체계적인 정보관리 체계가 구축됨으로서 향후 사후

토지이용계획 및 매립폐기물의 에너지화를 위한 정

보 제공이 가능하게 되었다. 

Fig. 6. Shape of vehicle route and dumping point.18)

3.2 매립진척상황 정보관리

폐기물매립지에 폐기물이 반입되면 계량대에서 

중량을 측정한 후 매립되게 된다. 그러나 폐기물매

립지의 계획매립량은 계획된 매립공간에 반입할 수 

있는 폐기물 부피로 산정되기 때문에 중량으로 반입

된 폐기물에 매립밀도를 적용하여 부피로 환산하여 

관리하고 있다. 그러나 현장측정된 매립폐기물 밀도

값의 부정확성으로 인하여 매립량 통계에 오차발생 

및 신뢰성이 저하되는 문제점이 발생하고 있다. 이

외에도 매립작업 시 다짐밀도 및 잔여 매립용량 관

리가 이루어지지 않아 향후 매립가능 연한 산정 및 

폐기물매립지 수요예측이 곤란한 문제점 있다. 

이에 본 연구에서는 Fig. 7과 같이 로봇 레이저 

스캐너를 이용하여 매립지 부피 및 용량을 3차원으

로 관리하며, 매립밀도(다짐) 등의 매립진척상황을 

실시간으로 파악할 수 있는 정보관리 시스템을 개

발하였다. 레이저 스캐너는 매립용량 및 침하량 측

정에 효율적인 방식
19)

으로 로봇 레이저 스캐너는 일

반적으로 많이 사용되는 1D 레이저 스캐너를 김볼

(Gymbol) 로봇 메카니즘을 이용하여 이를 제어함

으로서 3D 레이저 스캐너로 변환하는 방식이다. 이 

방식은 카메라 멀티 측정에 의한 3차원 영상 취득 

방법에 비해 정밀하고 조명에 대해 영향을 받지 않

으므로 밤낮에 구분 없이 옥외에서 지형정보 등의 3

차원 형상 측정이 가능한 방법이다
20)

. 레이저 스캐

너의 스캔 방법은 Time of flight 방식이며, 최대 스

캔거리는 1,500m, 3D 스캔정밀도는 100m에 10mm 

오차범위 이내이다. 로봇의 위치제어에 사용된 모

터는 DD(Direct drive)모터를 사용하였다. 

Fig. 7. 3D laser scanner.

Fig. 8은 레이저 스캐너를 이용하여 기매립된 폐

기물의 부피를 측정하는 방식을 나타낸 것이다. 측

정방식을 살펴보면 관리 시스템에서 정기적으로 네

트워크를 통해 포인트 클라우드 서버로 전송되고 

서버는 레이저 스캐너에 매립지의 형상 스캐닝 명

령을 내리게 된다. 레이저 스캐너는 Fig. 9와 같이 

매립지 표면에 포인트 클라우드(Point cloud)의 획

득 및 처리를 행하여 현재까지 매립된 폐기물 부피 

계산을 행하게 된다. 

Fig. 8. Measurement system of landfilled waste volume
using 3D laser scanning.



46 박진규, 조성윤, 김병태, 이남훈

J. of KORRA, 24(4), 2016

Item 19
th
 of July 6

th 
of August 22

th
 of August 5

th
 of September 27

th
 of September Ave.

Traditional surveying 153.8 154.3 130.8 128.8 170.5 -

3D laser scanning 158.8 148.3 125.7 123.3 164.1 -

Accuracy (%) 103.2 96.1 96.1 95.7 96.2 97.5

Standard deviation (%) 3.2 3.9 3.9 4.3 3.8 3.8

Table 2. Comparison of traditional Surveying and 3D Laser Scanning (Unit : m3)

Fig. 9. The procedure of point cloud processing.20)

Table 2는 기존의 측량방식과 레이저 스캐너를 

통하여 2013년 7월부터 9월까지 5회에 걸쳐 이 기

간 동안 반입되어 매립된 폐기물의 부피를 측정 후 

측정데이터를 비교한 것이다. 기존 측량방식과 비

교하였을 때 레이저 스캐너의 정확성은 평균 97.5%

(95.7∼103.2%), 표준편차는 평균 3.8%(3.2∼4.3%)

로 나타나 매우 높은 정확성을 나타내었다. 그러나 

기존 측량방식의 경우 측량이 가능한 측정 지점의 

수가 많지 않으나 레이저 스캐너는 단 시간 내에 측

량 가능한 측정 지점의 수가 수천 지점 이상 가능하

기 때문에 매립용량 측정에 훨씬 효율적이며, 지속

적인 매립 용량의 측정으로 폐기물매립지의 침하량

도 측정이 가능하다.

따라서 본 연구에서 개발한 시스템을 통하여 폐

기물매립지 정확한 용량관리 및 잔여용량 관리가 

가능하게 되었으며, 향후 각 매립지별로 용량에 대

한 DB가 구축이 되면 국가적으로도 정확한 폐기물

매립지의 사용가능연수 파악이 용이할 뿐 아니라 

폐기물매립지에서의 매립밀도 관리가 가능하게 되

어 매립지의 수명연장도 기대된다, 또한 지속적인 

부피 및 침하량의 측정은 앞으로 폐기물매립지 내

부에서 발생하는 여러 물리화학적 반응 및 생물학

적 반응과 연계한 폐기물매립지의 구조적 특성을 

이해하는데 크게 기여할 것으로 사료된다.

Ⅳ. 결 론

최근 폐기물매립지의 위상에 대한 사회적 요구와 

함께 지속가능한 매립을 실현하기 위하여 다양한 시

도가 이뤄지고 있다. 이러한 지속가능한 매립으로의 

발전을 위한 필요조건으로 폐기물매립지의 효율적

인 운영 및 폐기물매립지의 시공간적 정보의 구축이 

필요하며 이를 위해서는 폐기물매립지에 대한 발전

된 운영관리 및 정보 시스템이 요구되고 있다.

본 연구에서는 이러한 요구사항을 충족시키고 지

속가능한 매립을 달성하기 위하여 3차원 기법을 이

용한 매립이력 및 매립진척상황 정보관리 시스템을 

개발하였다. 매립이력 정보관리 시스템은 RFID/LPR 

시스템을 이용하여 반입되는 폐기물의 출처 및 종

류를 자동적으로 파악하여 전산화되도록 하였다. 

또한 폐기물매립지 외곽에 설치한 추적 카메라를 

이용하여 매립되는 폐기물의 매립위치 및 시간 등

의 정보를 3차원으로 DB화하여 향후 매립폐기물의 

자원화 및 사후토지 이용 시 필요한 매립이력을 제

공할 뿐만 아니라 불법매립을 차단하도록 하였다. 

매립진척상황 정보관리 시스템은 레이저 스캐너

를 이용하여 실시간으로 매립지 부피 및 용량을 3차

원으로 관리하여 매립진척상황을 실시간으로 산정

할 수 있도록 하여 향후 매립지 잔여용량 분석을 통

한 수요예측이 가능하도록 하였다. 이와 함께 매립

진척상황에 관한 정보들을 분석하여 매립밀도 관리

와 복토작업을 효율적으로 진행할 수 있으며, 상세

화 및 제어화된 매립작업 계획을 세워 작업종사자

의 건강 및 안전을 고려할 수 있도록 하였다. 

따라서 본 연구에서 개발한 3차원 기법의 폐기물

매립 정보 시스템은 기존의 폐기물매립지 운영 및 

관리 시스템을 실시간 3차원으로 구축되는 매립 정

보를 기반으로 하는 비용 효율적이며 정확한 용량
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관리 그리고 일련의 매립 작업 흐름 속에서 각종 정

보가 각각의 목적에 따라 유기적으로 표현될 수 있

는 통합적 방식의 매립지 운영 및 관리방식의 전환

이 가능하게 되었다.
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