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Abstract 

Optical Archive system consists of cartridge, drive and transfer robot. Transfer robot moves disc in cartridge to 
drive that reads data of disc. Distance between disc in cartridge and transfer robot very short, about 4mm. When 
disc projects, there is a danger of collision. Collision can cause breakage of disc and breakdown of system. To 
prevent collision of disc and transfer robot, projection of disc should be detected. In this paper, we proposed error 
monitoring method of projecting disc in archive data storage using camera. Proposed algorithm is evaluated by 
experiments with archive system. 
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1. 서 론 

1.1 아카이브 정보저장기기 
아카이브 정보저장기기는 여러 장의 CD 또는 

DVD, Blu-ray disc 등의 광디스크를 보관하며 자

동 기계 장치 이용한 정보저장기기 중의 하나이

다. 아카이브 정보저장기기는 기기에 보관된 수

많은 광디스크에 데이터를 저장 및 재생하기 때

문에 매우 큰 용량을 지니고 있어 영상기록 또는 

이미지기록 등의 대용량의 데이터를 관리하는 산

업에 사용되고 있다. 또한 다른 정보저장기기에 

비해 오염에 대한 저항력이 강하기 때문에 태풍

과 같은 자연 재해의 발생시 데이터 보존에 탁월

할 뿐만 아니라 데이터 보존 수명도 월등하다. 

따라서 장기간 데이터 보존용 정보저장기기로 각

광받고 있으며 이에 대한 연구가 활발히 진행 중

이다[1~2]. 

 

1.2 연구배경 
아카이브 정보저장기기는 Fig. 1 과 같이 크게 

디스크를 보관하는 카트리지와 디스크의 정보를 

재생하는 드라이브 그리고 카트리지의 디스크를 

드라이브로 옮기는 이송용 로봇으로 구성되어 있

다[3]. 기본적으로 카트리지의 디스크를 이송용 

로봇이 드라이브로 이송하게 되는데 디스크의 돌

출이 4mm 이상 발생하면 디스크와 이송용 로봇

간의 충돌이 발생하게 된다. 충돌 시 디스크 파

손 및 시스템 고장을 유발할 수가 있다. 따라서 

디스크와 이송용 로봇간의 충돌을 방지해야 한다. 
 

1.3 연구목표 
본 논문에서는 디스크와 이송용 로봇간의 충돌

을 방지하기 위해 카메라를 이용한 디스크 에러 

모니터링 기법을 제안하고 실험을 통해 제안된 

알고리즘의 신뢰성과 성능을 평가한다. 

2. 실험시스템 

아카이브 정보저장기기에서의 디스크 돌출 여부

를 판단하기 위해서 실제 아카이브 시스템을 통하 
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Fig. 1 Optical Archive System (HL-100) 

 

여 측정방법을 검증하였다. 디스크의 돌출을 판단

하기 위하여 Table 1 과 같은 성능의 카메라를 사

용하였으며 카메라의 주변에는 Fig. 2 와 같이 LED
를 부착하여 광량을 조절하였다. 초소형 카메라 

모듈을 사용하여 디스크 돌출을 모니터링 하기 때

문에, 이송용 로봇의 구조적인 변경 없이 로봇에 

적용이 용이하다. Figure 3 와 같이 돌출된 양면 광

디스크를 탐지하기 위하여 로봇의 여러 위치에 카

메라를 부착시켜 실험시스템을 구성하였다. 로봇

의 이송정밀도를 높이기 위하여 Fig. 4 와 같이 고

정밀 리니어 스테이지를 이용하여 로봇의 움직임

을 제어하였다. 

3. 에러 모니터링 기술 

3.1 디스크 정면 측정 
디스크의 돌출 여부를 판단하기 위하여 카메라

를 Fig. 4 (a)와 Fig. 5 (a) 같이 이송용 로봇의 진행

방향을 향하도록 부착하여 취득한 카메라의 영상

으로 판단하는 알고리즘이다. 광디스크는 가장자

리의 투명부분과 정보기록영역으로 구성된다. 디

스크의 돌출이 없을 시에는 디스크의 투명부분만 

카메라에 재생이 되지만 디스크의 돌출이 발생했

을 시에는 정보기록영역 또한 카메라에 포착이 되

어 디스크가 돌출이 되지 않을 때와 다른 경향이 

나타난다. 이러한 광디스크의 성질을 이용하여 디

스크의 돌출 여부를 판단 가능하다. 

이송용 로봇이 진행하며 카메라로 취득된 영상

에서 디스크의 돌출을 판별 가능한 위치에서 감지

되는 빛의 세기변화를 통하여 디스크의 돌출 여부

를 판단한다. 양면 디스크의 경우 기록면이 테두

리에 비하여 어둡기 때문에 디스크의 돌출이 발생

할 경우 돌출된 위치에 의해 반사되는 광량이 적

어 카메라에 의해 감지되는 빛의 세기가 감소한다. 

또한 시간에 따른 빛의 세기 변화를 통하여 디스

크의 돌출 정도를 예측 가능하다. 

Table 1 Specification of Camera 

Module Size 29 mm 

Focus Length 3 mm ~ ∞ 

View Angle 60˚ 

Pixel Size 1.75 um x 1.75 um 
 

 
Fig. 2 Camera Module with LED 

 

 
Fig. 3 Projecting Double Sided Disc 

 

 
Fig. 4 Experimental System 
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Fig. 5 Error Monitoring Method: (a) Disc-Camera 

Parallel, (b) Disc-Camera Vertical 
 

3.2 디스크 측면 측정 
디스크와 카메라렌즈를 수직으로 설치하여 디

스크의 돌출을 판단하는 방법은 Fig. 4 (b)와 Fig. 
5 (b) 같이 카메라를 이송용 로봇의 옆면에 위에

서 아래로 향하도록 비스듬히 부착하여 광디스크

의 측면에 반사된 조명의 빛의 세기를 감지함으

로써 구현 가능하다. 이송용 로봇이 진행하며 취

득한 영상에서 돌출 시에 빛의 세기가 감지되도

록 측정 위치를 설정한다. 돌출된 디스크가 없을 

시에는 광량이 측정되지 않으나 디스크가 돌출했

을 시에는 반사된 빛을 세기를 측정하여 디스크 

돌출 여부를 판단 가능하며 광량을 통하여 디스

크의 돌출 정도를 예측할 수 있다. 

 

3.3 스테레오 비전 
스테레오 비전은 두 개의 카메라로 취득한 영

상으로 계산을 통하여 물체의 거리를 예측하는 

3 차원 인식 시스템이다[4-5]. Figure 6 의 그림과 

같이 물체를 두 개의 카메라로 영상을 얻어 각각

의 파라미터 값들을 Eq. 1 에 적용하면 카메라와 

물체와의 상대적인 거리를 쉽게 구할 수 있다. 

( )1br f
d

=   

f 는 카메라 렌즈의 초점거리이며 b 는 카메

라 렌즈 사이의 거리인 base line 을 뜻한다. d 는 

disparity 라 칭하며 ld 과 rd 의 차이를 의미한다. 

r 은 depth 로 카메라와 물체 사이의 상대적 거리

를 의미한다. 

하지만 기존의 스테레오 비전은 두 개의 카메

라로 영상을 취득하지만 아카이브 정보저장기기 

 
 

Fig. 6 Stereo Vision 
 

에서는 공간이 매우 협소하여 여러 대의 카메라 

를 부착하기에 어려움이 따른다. 또한 이송용 로

봇은 디스크를 이송시키기 위하여 카트리지 사이

를 이동하기 때문에 하나의 카메라를 이용하여 

다양한 위치에서의 영상을 취득할 수 있으므로 

복수개의 카메라가 불필요하다. 따라서 Fig. 4 (c)
와 Fig. 5 (b)와 같이 하나의 카메라로 이송용 로

봇을 이동하며 얻은 영상들로 디스크의 돌출 여

부를 판단하고자 한다. 또한 스테레오 비전은 거

리의 측정이 가능하기 때문에 디스크의 돌출 여

부뿐만 아니라 디스크의 유무판별도 가능한 장점

을 지니고 있다. 

 

4. 실험 및 결과 

4.1 디스크 정면 측정 
카메라렌즈를 디스크와 평행하게 이송용 로봇

에 부착하여 디스크의 정면을 측정한 실험의 결

과는 Fig. 7 과 같다. Figure 7 의 (a)와 같이 이송용 
로봇을 이동시키며 디스크의 중간 부분에서의 광

량을 측정하였다. Figure 7 의 (b)는 돌출된 디스크

가 없을 시의 측정위치에서의 광량이다. 디스크

의 가장자리 부분에서 조명의 빛이 반사되기 때

문에 광량의 차이가 크지 않음을 확인할 수 있다. 
하지만 각각 1mm, 3mm 돌출된 Fig. 7 의 (c)와 (d)
의 결과에서는 광량의 감소가 일어나는데 이를 

통하여 디스크의 돌출을 예측 가능하다. 또한 
3mm 디스크 돌출의 낮은 광량의 지속시간이 

1mm 디스크 돌출의 지속시간보다 긴 현상으로 
디스크의 돌출 정도를 파악 가능하다. 
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Fig. 7 Experimental Results of Disc-Camera Parallel: 

(a) Measurement Point, (b) No Projection, (c) 1mm Projection, (d) 3mm Projection
 

 
Fig. 8 Experimental Results of Disc-Camera Vertical: 

(a) Measurement Point, (b) No Projection, (c) 1mm Projection, (d) 3mm Projection 
 

 
Fig. 9 Experimental Results of Stereo Vision: 

(a) Depth Map, (b) 1mm Projection, (c) 2mm Projection, (d) 3mm Projection 
 

4.2 디스크 측면 측정 
Figure 8 (a)는 실험시스템을 카메라렌즈와 디스

크를 수직으로 구성하여 디스크의 측면을 취득한 

카메라 영상이다. 52˚의 각도로 위에서 아래로 

향하도록 카메라를 이송용 로봇에 부착하였다. 

디스크가 돌출하였을 시 Fig. 8 (a)를 통하여 디스

크의 반사된 부분이 영상 하단 부분으로 돌출하

는 것을 확인할 수 있다. 돌출하지 않은 디스크

의 하단에서의 광량을 측정하여 디스크의 돌출이 

발생했을 시 발생하는 광량의 변화를 확인하였다. 

돌출된 디스크가 없을 시 측정한 광량은 낮은 레

벨에서 변화가 없음을 Fig. 8 (b)를 통하여 확인 

가능하다. Figure 8 (c)와 (d)의 결과를 통해 디스

크가 돌출했을 시 광량의 증가를 확인 할 수 있

으며 광량의 크기를 비교하여 디스크의 돌출 정

도를 파악 가능하다. 

 

4.3 스테레오 비전 
스테레오 비전을 적용한 실험에서 진행한 영

상간의 base line 은 1mm 이며 카메라의 초점거

리는 3mm 이다. Disparity 는 25 로 설정하여 디

스크간의 돌출여부를 판단하였다. Figure 9 (a)는 

스테레오 비전의 계산을 통한 3mm 돌출된 디

스크의 depth map 이다. 가운데의 돌출된 디스크

의 depth 값이 다른 디스크의 depth 값보다 높은 

것을 확인할 수 있다. Figure 9 (b)~(d)는 depth 
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map 을 scanning range 를 설정하여 scanning 하여 

depth 의 평균값을 나타낸 그래프이다. 그래프를 

통하여 돌출된 정도가 클수록 돌출된 디스크의 

평균 depth 값이 다른 디스크의 평균 depth 값보

다 상대적으로 증가함을 확인할 수 있다. 평균 

depth 값의 변화를 통하여 디스크의 존재 유무 

또한 판단 가능하다. 

5. 결 론 

본 논문에서는 아카이브 정보저장기기에서 디

스크의 돌출로 인한 디스크 이송 로봇과의 충돌

로 발생하는 디스크 파손 및 시스템 고장을 방지

하기 위한 디스크 돌출 모니터링 기법을 제안하

였다. 카메라를 이용한 디스크 에러 모니터링 기

법을 실험을 통하여 카트리지에서 디스크의 돌출 

여부와 유무를 탐지함으로써 성능을 평가하였다. 

초소형 사이즈의 카메라 모듈을 로봇에 부착하여 

모니터링 함으로써 이송용 로봇의 구조적인 변화 

없이 미세한 디스크의 돌출과 디스크의 유무를 

탐지가 가능하다. 아카이브 정보저장기기의 성능 

향상에 기여를 할 수 있을 것으로 기대된다. 
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