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요    약 : 자율운항선박(Maritime Autonomous Surface Ships, MASS)은 4수 으로 구분되는데, 재 세계 으로 수  2-3 사이의 원격제

어 자율운항선박이 상용화를 시작할 것으로 조사되었다. 원격제어 자율운항선박은 3 주요요소(MASS, 해상 성통신, 원격제어자)로 구성되

는데, 주요한 문제는 통신 손실이다. 자율운항선박의 원격제어는 해사 성통신을 이용할 수밖에 없는데, 이러한 해사 성통신은 통신두 , 

용량 데이터 송수신에 의한 지연 등이 문제로 두되고 있다. 본 연구의 목 은 제어 데이터 송수신 과정에서 발생하는 지연시간이 충돌사

고에 미치는 향을 식별하기 한 것으로, 우선하여 이러한 향을 식별할 수 있는 실험방법을 고찰하고자 한다. 실험방법은 선박조종시뮬

이터를 이용할 것인데, 그 이 에 제어지연이 발생하는 메카니즘을 구 하고, 이러한 메카니즘에 의해서 정량   정성  분석이 가능한 

방법론을 검토하 다. 본 연구는 자율운항선박에서 발생할 수 있는 제어지연이 항해안 에 미치는 향의 과학  식별과 평가에 한 하나의 

기반이될 것으로 기 된다.      
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