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요    약 : 자율해운(Autonomous Shipping)은 자율운항선박(Maritime Autonomous Surface Ships, MASS)의 태동과 함께 해양산업분야에서 

창출되고 있는 해상운송의 새로운 개념이다. 자율해운은 MASS의 장 을 극 화하여 경제  편익을 추구하기 한 것이다. 한편, MASS는 

기존 육상에 주로 구축된 항만시설을 이용한 해상운송 행 에 많은 제약이 따른다. 본 연구는 향후 개될 것으로 상되는 자율해운의 선

을 한 것으로, 원격으로 제어되는 수  2-3 사이의 MASS를 원격으로 제어하는 해상항만(Remote Controlled Sea Port)을 이용하여 경제  

편익을 극 화함과 동시에 안 하면서도 친환경 인 자율해운을 도모하기 한 것이다. 본 연구의 목 은 해상 부유체를 이용한 원격제어 해

상항만과 원격제어 MASS를 운 하기 한 시설과 장비  운 과 리 방법 등에 한 기  개념을 설계하기 한 것이다. 로벌 력을 

바탕으로 개될 수 있는 자율해운을 정의하고, 자율해운에 실 으로 용 가능한 원격제어 해상항만의 구  방법과 운  방법을 논의하

며, 이러한 원격제어 해상항만을 이용한 원격제어 자율운항선박의 제어  운용방법 등을 검토하 다. 본 연구는 세계 인 자율운항선박 

련 해양산업에서의 자율해운 시장의 선 에 기여할 것으로 고려된다. 
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