
Ⅰ. 서  론

사람이 쉽게 접근 할 수 없는 위험지역이나 이
에 준하는 까다롭고 접근성이 떨어지는 지역을 위
하여 센서 네트워크의 임무 수행이 고려될 수 있
다[1]-[5]. 이 경우 임무 수행에 대한 시간이 단일 
임무에 의해 짧게 끝날 수도 있지만 센서 노드 시
스템의 전원 문제 및 임무의 시간부분을 고려하면 
단일한 노드에서 끝나지 않을 수도 있다[6]-[9]. 이 
경우 단일한 임무 시간이 아닌 연속적인 임무 수
행에 대한 문제 처리가 고려될 수 있다. 특히 위험 
지역 같은 경우 지역의 특성과 여러 상황을 고려
하였을 때에 예상하지 못한 노드 시스템의 위험이 
언제든지 발생할 수 있다. 사전에 대처를 못한 사
건이나 미리 예상했던 일이라도 때론 시스템의 한
계 범위를 넘어서는 경우도 있다. 이처럼 위험 지
역에 임무수행을 위하여 진입한 시스템 노드 시스
템이 여러 문제로 인하여 임무 수행을 다하지 못
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할 경우 다음 노드 시스템이 기존의 노드 대신 임
무를 수행해야 한다. 본 논문에서는 연속적인 임무 
수행에서 다음 노드의 임무 수행에 모델을 고려한
다. 기존의 노드 시스템이 계획한 임무를 완료하지 
못할 경우 아니면 사전에 연속적인 임무 수행이라
고 계획되었더라도 다음 노드의 원활한 임무 수행
을 위해 연속적 임무 수행 모델을 고려해야 한다. 

Ⅱ. 본  론

연속적 임무 수행 모델을 통하여 다음 노드 시스
템은 이전 노드 시스템과 임무 연결을 지연없이 처
리할 수 있다. 그림 1은 연속적인 임무 수행을 위
한 다음 노드 시스템의 임무 수행을 보이고 있다.
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요  약

본 논문에서는 여러 위험지역에서 임무 수행을 위한 센서 네트워크 그룹의 모델에 대해 제안한다. 
특히 그룹 임무 수행에서 하나의 단일한 임무가 아닌 연속적인 임무 수행 시 무선 시스템이 다음 임무
를 위한 수행 방식을 고려해야 한다. 임무 수행이 하나의 노드 시스템에 의해 끝나는 것이 아니라 다
음 노드에 전달 될 때 수행 특성을 제시해야 한다. 

ABSTRACT

In this paper, we propose the model of sensor network group to implement mission of several hazard area. 
Especially it should be considered that the wireless system take the next mission method not to single mission but to 
sequence mission implement in group mission conduction. That is, not the completion by a node system, the implement 
property should be presented during transferring mission of next node.
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그림 1. 연속적 임무 수행

위험 지역에서 임무 수행을 지속적으로 할 수 
없는 노드의 경우 주위 노드 혹은 다음 이동 노드 
시스템에 대해 임무 수행을 요구를 방송한다. 임무 
수행 요구를 탐지한 다음 노드 시스템의 경우 시
스템 내부 자산과 임무의 성격을 확인한 뒤 이전 
노드에 응답을 한다. 응답을 받은 이전 노드 시스
템은 현재 임무 상태에 대한 보고를 다음 노드에
게 전달한다. 임무 보고를 받은 다음 노드 시스템
은 임무 수행에 대해 질의를 할 수 있으며 이에 
대해 이전 노드는 응답을 한다. 최종 임무 수행에 
대한 이상이 발견되지 않으면 이전 노드에게 임무 
수행에 대한 처리를 알리고 연속적인 임무 수행을 
시작한다. 

Ⅴ. 결  론

본 논문에서는 위험 지역에서 연속적인 임무에 
대한 기반적인 방법을 고려하였다. 단일한 노드에 
주어진 임무가 여러 상황에 의해 완료될 수 없을 
경우 이에 대한 처리가 제시되어야 한다. 다음 노
드 시스템에 의해 이전 노드의 임무 로드를 넘겨
받아 연속적인 임무 수행이 가능하게 하는 것이다. 
이를 위하여 다음 노드는 이전 노드의 임무 성격
에 대한 수행 기능을 보유하고 있어야 한다.  
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