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요    약 : 자율운항선박 원격제어시스템의 실습선 한나라호를 이용한 실험을 수행하기 한 하드웨어부분과 소 트웨어 부분의 환경조성이 

필요하다. 본 연구에서는 이를 진행하기 한 육상제어센터(SRC)와 실습선의 실험환경 구축 황을 제시하 다. 재 SRC에는 육상측의 육

상제어콘솔, 선박제어모사장치, 메시지교환서버, 네트워크 장치를 설치완료하 으며, 선박측에는 선박제어모사장치, 메시지교환서버, 네트워

크장치, 선박시뮬 이터를 설치완료하 다. 자율운항선박의 원격제어에 필요한 테스트베드 설치가 진행 이며, 향후 이에 한 통합운용시스

템 구축을 통해 핵심모듈정상작동여부를 단하여 해요인을 식별하고 이를 제거  방지하기 한 방법에 해 제안하고자 한다.     

핵심용어 : 자율운항선박, 원격제어시스템, 한나라호, 실선실험, 육상제어센터(SRC) 
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2022년도 한국해양과학기술협의회 공동학술대회 
6월 2일(목)~4일(토) 제주 국제컨벤션센터 및 부영호텔
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