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요    약 : 자율운항지원 서비스는 자율운항선박의 항만내 입/출항, 화물 /양하  검사 등의 서비스를 효율 으로 지원하기 해 개발 이

다. 서비스 개발의 실수를 최소화하기 해 육상 시범운  인 라를 구축하고, 성능검증 시나리오를 개발하 다. 성능검증 시나리오는 기능  

테스트 방법과 비기능  테스트 방법에 맞춰 개발되었으며, 육상 시범운 센터를 운 하기 해 선상 장비, 육상 장비, 네트워크 통신환경 등의 

인 라를 구축하 다.

핵심용어 : 자율운항선박, 자율운항지원 서비스, 테스트 시나리오, 자율운항선박 기술연구센터

1. 서    론

  최근 노르웨이, 핀란드, 일본, 미국, 국 등을 심으로 자

율운항선박과 련된 기술개발이 활발하게 추진되고 있다. 

표 으로 일본의 NYK사는 2019년 20,000톤  자동차 운반선 

‘Iris Leader’의 자율 피항 시스템 SSR의 해상 시험을 성공

으로 완료했다(NYK Line, 2019).

 우리나라에서도 자율운항 련 세부 기술에 한 연구가 활

발하게 이루어지고 있다(Kim and Lee, 2018; Lee, 2018). 

한, 우리나라의 경우 2020년부터 산업통상자원부와 해양수산

부가 공동으로 자율운항선박과 련된 기술 개발을 목표로 자

율운항 지능화 시스템을 개발하고 있다. ‥‥( 략)‥‥..

2. 안 운항지원 서비스

 안 운항지원 서비스는 ‘자율운항 지원 서비스’, ‘해양사고 

응 서비스’, ‘ 이안  계류 지원 서비스.’, ‘화물 양 하  선

박 입출항 지원 서비스’, ‘상태모니터링 지원 서비스’  ‘PSC 

검 지원 서비스로 구성되어 있다.

 ’자율운항 지원 서비스‘는 항계 안에서 항행하는 자율운항선

박이 제공하는 항해계획 정보를 기반으로, ‥‥( 략)‥‥.

 ’

3. 서비스 검증 방안

2.1 서비스 검증 시나리오

 자율운항선박을 안 하고 효율 으로 운 할 수 있도록 지

원할 목 으로 개발되고 있는 안 운항 지원 서비스는 소 트

웨어기반의 서비스이기 때문에 서비스 로그램의 성능검증

이 반드시 수반되어야 한다.

 일반 으로 로그램의 성능검증은 크게 기능  테스트와 

비기능  테스트로 구분하고 있다. 기능  테스트는 소 트웨

어의 기능을 테스트하는 것을 의미하며, 요구사항 분석서 등

의 문서를 테스트 지침으로 사용한다. 반면, 비기능  테스트

는 소 트웨어 는 시스템의 동작이 성능, 보안, 사용성 등 

비기능  요구사항에 합한지 확인하는 것으로 기능  테스

트에서 다루지 않은 모든 측면을 다룬다고 할 수 있다(Choi 

and Moon, 2022). ‥‥( 략)‥‥.

2.2 육상 시범운  인 라 구축

 안 운항지원 서비스의 성능검증이 원활하게 수행되기 해서

는 육상 시범운 센터, 선상 장비, 육상 장비, 네트워크 통신환

경 등의 인 라를 구축해야 한다.

 그 , 종합 상황실 역할을 하는 육상 시범운 센터인 자율운

항선박 기술연구센터는 개발되는 6종의 안 운항지원 서비스가 

실제로 시범운 되는 곳으로 근성, 보안성, 확장성, 활용성, 

통신망 등을 분석하여 치를 선정하 다. 자율운항선박 기술

연구센터는 서버실, 성능검증 상황실, 회의실로 구성되어 있다. 

서버실에는 서버 컴퓨터, 원격제어용 PC 등을 배치하여 6종의 

안 운항지원 서비스가 설치되어 운용된다. 성능검증 상황실에

는 화면 컨트롤 PC  12개의 화면으로 구성된 video wall을 

배치하여, 운용되는 안 운항지원 서비스의 황을 확인할 수 

있으며, 선박을 직  감시할 수 있다.

 선상에는 자율운항 지원 서비스와 해양사고 응 서비스를 

선박에 제공하기 한 시스템과 디스 이 모듈이 설치되며, 

선내 데이터를 육상으로 송하기 한 통신 장비가 설치된

다. 선박에서 육상으로 송되는 데이터에는 실시간 경사값, 

엔진, 발 기 등 주요 기  장비값 등이 있다. ‥‥( 략)‥‥.
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5. 결    론

 안 운항 지원 서비스는 자율운항선박의 안 하고 효율 인 

운 을 해 소 트웨어를 기반으로 개발되고 있다. 소 트웨

어 개발의 실수를 이기 해 테스트 시나리오를 개발하 다. 

안 운항 지원 6종 서비스의 성능검증은 기능  테스트와 비기

능  테스트로 구분하여 진행되었다. 기능  테스트는 소 트

웨어 기능의 온 성을 검증하며, 비기능  테스트는 소 트웨

어의 복구, 신뢰 등을 검증하 다. ‥‥‥( 략)‥‥‥.
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