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요    약 : 본 연구의 목 은 수로에서의 자율운항선박(MASS)의 충돌 회피 행동의 기  제시이다. 그 기 은 선박 도메인을 통해 제시되

었고, 새로운 도메인(domain) 모델 개발을 해 본 연구는 기존의 선원 인식 기반 도메인을 외부환경에 따라 동 으로 변하는 새로운 선박 

도메인(SASD)을 제시하 다. 이 동  변화를 용하기 하여 기존 모델과 ANFIS를 융합하 으며, 이 연구에서 제시한 SASD를 실제 해상 

수로의 환경에 용하여 빅 데이터 기반인 AIS-기반 선박 도메인 모델들과 비교하 다. 그 결과 수로의 상황과 도메인 설계 방법에 따

라 조 의 차이가 발생하 지만, 타원형 도메인의 단축인 SASD와 AIS-based ship domain 모두 유사하게 나타났다. 그래서 인식 기반 선박 

도메인과 AIS 기반 선박 도메인의 교차 검증을 통해 자율운항선박이 타 선박과 수로를 항해할 때 참고할 만한 통항 거리가 제시될 수 있

었다. 
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