
자율운항선박 원격제어시 발생하는 선박 조종 특성에 한 분석

주 *․†임정빈

*한국해양 학교 일반 학원 항해학부 박사과정, *한국조선해양기자재연구원 국제표 ,

†한국해양 학교 해사인공지능·보안학부 교수 

요    약 : 자율운항선박(Maritime Autonomous Surface Ship, MASS)은  세계 으로 활발히 연구 개발되고 있다. 국제해사기구(IMO)에서 

규정하는 자율도 벨(Degree of autonomy)의 Degree four에 해당하는 자율운항선박 개발까지 진행되는 가운데, 우리가 연구하고 있는 원격

제어는 Degree two에서부터 필요한 주요 개발되어야 하는 핵심 기술  하나이다. 원격지에서 운항자가 원격제어시 발생되는 지연 상황에 

해 악하 고 그  선박 조종 특성에 의한 지연을 확인하 다. 추후 선박 조종에 향을 주는 바람, 고 등의 인자를 추가하여 보다 구체

인 연구 결과를 제시할 정이다. 

핵심용어 : 자율운항선박, 원격제어, 제어지연, 선박조종특성

†교신 자 : 종신회원, jbyim@kmou.ac.kr

* 정회원, jooyoung_jeon@hotmail.com

2022년도 한국해양과학기술협의회 공동학술대회 
6월 2일(목)~4일(토) 제주 국제컨벤션센터 및 부영호텔
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본 논문은 2022년도 해양수산부  해양수산과학기술진흥원 

연구비 지원으로 수행된  '자율운항선박 기술개발사업 

(20200615)'의 연구결과입니다.
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