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요 약 : 자율운항선박 원격제어시스템을 개발에 따른 성과 내용과 개발된 시스템의 원활한 동작을 위한 시험 방법과 방향을 제시함으로써

통합 원격제어시스템과 비상상황 시나리오에 대한 효율적인 개발 방안을 제안하고자 한다.

핵심용어 : 자율운항선박, 원격제어, 육상원격제어시스템, 비상상황시나리오, 통신시스템
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본 논문은 2022년도 해양수산부 및 해양수산과학기술진흥
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(20200615)'의 연구결과입니다.
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