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요 약 : 선박의 접/이안 및 협수로 운항은 사고 위험성이 가장 높은 과정 중에 하나로, 많은 이해관계자들의 협업으로 진행된다. 하지만

날로 복잡해져가는 연안 지역에서, 접/이안 및 협수로 운항에서 가장 필요한 정보인 이웃 지형과의 거리 및 주변 선박과의 거리 정보 등을

대부분 목측에 의존하고 있어 이해관계자들 간의 정보 차이 또는 부주의로 인해 사고 위험성이 높아지고 있다. 이러한 문제를 해결하기 위해,

객체 인식 및 센서 융합 기반의 3차원 어라운드 뷰 도선지원 시스템을 개발하고자 하고 총 5년의 개발 계획에서 2차년도까지의 개발 내용을

소개하고자 한다..

핵심용어 : 도선지원, 협수로운항, 객체인식, 객체추적, 어라운드뷰
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후 기

이 논문은 2022년 해양수산부 재원으로 해양수산과학기술진

흥원의 지원을 받아 수행된 연구임(스마트항만-자율운항선박

연계기술 개발)
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