
자율운항선박 육상원격제어사의 행동기반 비상대응능력 평가 방법

황태민*․황태웅**․황효선***․†윤익현

*,**,***목포해양대학교 대학원, †목포해양대학교 항해정보시스템학부 교수

요 약 : 자율운항선박 육상원격제어사의 육상원격제어능력은 자율운항선박의 안전 운항 달성에 중요한 요소 중 하나이다. 특히 화재, 침수

와 같은 비상상황은 긴밀한 대처를 필요로 하며, 선박에 자율화된 대응 시스템이 있다 하더라도 육상원격제어사의 비상상황 대응능력은 중요

도가 높은 원격제어능력이라 할 수 있다. 하지만 육상원격제어사의 능력에 대한 연구는 대부분 선박조종능력에 편향된 경향을 보이며 선박조

종 이외의 비상상황대처에 대한 연구는 부족하다. 이에 본 연구는 자율운항선박의 비상상황에 대한 육상원격제어사의 대처능력을 평가하기

위한 방법으로써 행동기반 비상대응능력 평가 모델을 개념화하여 제시하였다.
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