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[서론]

디지털 지배을 위해서는 생육량에 대한 측정 이를 기반으로 한 생육상황을 진단하고 적절한 관수, 비료 등을 투입할 수 있어야

만 한다. 생육량의 측정을 위해서는 분광센서, 일반 광학센서, 열화상 등 다양한 센서가 활용 될 수 있다. 본 연구에서는 kinect 

센서를 이용하여 벼의 생육량 중 높이를 측정하고자 한다.

[재료 및 방법] 

측정된 생육량은 초장이었으며 측정을 위해 5월 30일 이앙된 남평벼를 출수 5일후 와그터 포트에 전하여 안정화한 후 측정을 

시도하였다. 사용된 센서는 microsoft AZURE Kinect센서를 사용하였으며 이식된 포트에 대해 수직으로 측정하였다. 수직으

로 측정된 3차원 자료를 Cloudcompare V2.11.3에서 point picking을 이용하여 포트상면부터 식물체의 가장 높은 포인트간의 

거리를 측정하여 초장을 측정하여 실측자료와 비교하였다.

[결과 및 고찰] 

측정결과 수직방향에서 측정한 거리자료를 바탕으로 식물체의 입체적 구조를 재현하는 것은 완전하지는 않았다. 센서의 특징

상 엽신이 겹치는 경우에는 측정이 불가능하기 때문이다. 그러나 가려지지 않는 가장 높은 지점은 정확이 측정이 될 수 있어 

와그너 포트에의 상면부를 최저점으로 하여 길이를 측저할 경우 비교적 정확도는 높은 결과를 얻을 수 있을 것으로 추정 된다.
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