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Fig. 1 Single phase 3-level NPC inverter with pll-based 

repetitive control scheme
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그림 위상 기반 반복제어기가 적용된 전체 제어 시스템 블록도2 

Fig. 2 Control block diagram with pll-based repetitive control
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그림 위상 기반 반복제어기의 메모리 업데이트 동작 3 

Fig. 3 Memory update operation of pll-based repetitive controller
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Fig. 4 Block diagram of memory delay z-M of one period in z-domain
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표 시스템 제정수값1 

Table 1 System parameters 

Lf μ
Rf Ω

Vdc1, Vdc2

fsw, fs
Po
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10 ms/div

THD : 5.15 %ig
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ierr

기존 반복제어기 적용 (a) 
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위상 기반 반복제어기 적용(b) 

그림 정상상태에서 출력전류 파형과 계통 주파수가 에서 5 60 Hz 57 Hz

로 급변 시 출력전류 오차 

Fig. 5 Steady-state current and current tracking error when the 

grid frequency changes from 60 Hz to 57 Hz
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