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요 약 : 성항법시스템의 취약성에 따른 보완 시스템의 필요가 높아지면서, eLoran 시스템이 가장 실 인 안으로 인정받고 있다. 우

리나라도 서해 일부 지역에서 eLoran 시스템의 테스트베드 구축 사업을 진행 에 있다. 해양지역에 안정 인 서비스를 제공하기 해서

는 추가 인 송신국 설치가 필요하지만. 여러가지 실 인 이유로 인해 추진되기 어렵다. 이런 문제를 해결하기 해 기존의 NDGNSS 기

국을 활용한 측 기술이 개발되고 있다. 이미 운 인 NDGNSS 기 국을 활용하면 해상에서 탄력 항법시스템 운용이 가능해질 수

있다. 본 논문에서는 eLoran 시스템과 NDGNSS의 기 국을 활용한 지상 통합항법시스템의 성능을 측할 수 있는 시뮬 이션 툴을 제작

하 다. ITU에서 배포한 송출 주 수와 거리에 따른 신호 세기, 기잡음 등을 고려해 Cramer-Rao Lower Bound로 수신 신호의 측정 거리

오차를 계산하 다. 한 한빛호가 항해하면서 수집한 DGPS 신호를 통해 실질 인 기잡음을 추정하는 방법을 사용해 기존보다 정확한

SNR 계산이 가능해졌다. 해당 결과는 추후 진행될 지상 통합항법시스템 개발에 유용하게 활용될 것으로 기 된다.
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