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요 약 : 북극해의 해빙 감소와 러시아 야말반도의 LNG 자원 개발 등으로 북극항로를 이용한 선박의 화물운송이 차 증가하고 있다. 극지

해역 운항선박의 안 운항과 해양환경보호를 하여 IMO Polar Code가 2017년 1월부터 강제 발효되었으며, SOLAS 약과 MARPOL73/78

약에 추가되어 시행되고 있다. 이에 응하기 하여 해양수산부 해양안 해양교통시설기술개발 사업으로 2014년 11월부터 2018년 12

월까지 KRISO 주 으로 ‘북극항로를 운항하는 선박의 항해안 지원시스템 개발’ 과제를 수행하여 KRISO Arctic safe Routing System

(KARS)을 개발하 다. 한편, Polar Code에서는 빙해구역을 운항하는 선박의 구조 인 안 성을 확보하기 한 평가 기 으로 Polar

Operational Limit Assessment Indexing System (POLARIS)을 제안하고 있다. 본 논문에서는 연구배경, KARS POLARIS에 해서 간략

히 설명을 하고, 두 가지 방법으로 북극해 최 항로를 각각 시뮬 이션하여 그 차이를 비교 검토하여 보인다. 결과 으로 KARS는 POLARIS

를 기본 으로 고려함으로서 선박의 구조 인 안 성을 확보함과 동시에 연료소모량을 최소화 하는 경로를 탐색하므로 보다 최 화된 경로

를 수 있다. 향후 지속 인 수정보완 작업을 통해서 완성도를 높여갈 정이며, 검증단계를 거쳐서 최 하고 안 한 항로와 운항 련 정

보를 선사와 해기사에게 제공하고, 북극항로 ·단기 운항계획 수립과 항해사의 안 운항을 지원할 수 있을 것으로 기 된다.
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