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요 약 : 자율운항선박 개념이 등장함에 따라 이를 제하는 해상교통 제에도 선박 변화에 따른 응이 필요하다. 본 연구의 목 은 인공

지능의 한 분야인 기계학습을 통해 해상교통 제사가 교통 리를 해 선박에게 교신을 시작하는 시 을 일반화하는 것이다. 이를 해 부

산 북항의 7일간 교신 시작 시 데이터를 이용해 알고리즘을 개발했다.

핵심용어 : 해상교통 제, 인공지능, 기계학습, 해상교통 제사, 교신
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