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본 논문은 선박해양플랜트연구소의 주요사업인 “해상교통

분석을 위한 에이전트 모델링 및 연동 기술 개발(1/5)”에 의해

수행되었습니다(PES3120).

관제 에이전트 모델 구축을 위한 연구

†양영훈․김혜진*

*,†선박해양플랜트연구소 해양안전환경연구본부

요 약 : 해상교통모의 기술은 자선 중심의 조종과 사람에 의한 인위적인 해상교통환경 모의로 실제 해상교통 상황이 반영된 타선 동적 특

성과 해상교통관제 상황을 반영하는데 한계가 있음. 정확한 해상교통 모의 및 평가를 위해 교통흐름 영향의 주요 요소인 관제 영역의 적용이

필요함. 본 연구에서는 에이전트 기반의 관제 모델을 구축하는 기초 연구를 소개하였음.

핵심용어 : 관제사, 에이전트, 애니로직, 관제 의사 결정 모델

†교신저자 : 정회원, yhyang@kriso.re.kr
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