
그림 상 인버터 유도전동기 시스템1  3

Fig. 1  3 level inverter induction motor system
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표    전류 방향에 따른 극전압 보상 1  

Table 1  Pole voltage compensation according to current 

direction

Ia (10A/div)
Ib (10A/div)
Ic (10A/div) 100ms/div

영전류클램핑

그림 극전압 보상이 없는 상 인버터 상전류2  3

Fig. 2 3-phase inverter phase current without pole 

voltage compensation

그림 상 극전압 보상3  a

Fig. 3  A-phase pole voltage compensation

Ia (10A/div)
Ib (10A/div)
Ic (10A/div)

100ms/div

그림 극전압 보상이 있는 상 인버터 상전류4  3

Fig. 4  3-phase inverter phase current with pole voltage 

compensation

그림 저속 운전 영역 극전압 보상 전 후 5  ITHD(%)

Fig. 5  Low speed operation area ITHD(%) before and 

after pole voltage compensation




 

 
 

 



 









10.7

8.2

2.2 1.9

11.3

8.7

2.5
3.4

10.9

8.6

2.7 3.2

0

5

10

100 RPM 200 RPM

a a' b b' c c'

Ia (10A/div)
V*an (14V/div)
Bc (10A/div)
Vc (14V/div) 50ms/div

a상극전압

보상전압

전류밴드

a상전류

- 407 -


