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Fig. 1 Conventional speed controller of DC motor system

















 

- 366 -

전력전자학술대회�논문집���2019.�7.�2�~�7.�4�



PI
Controller

 DC machine
Electrical

Model
 DC machine

Mechanical
Model



aE

*
aV rm

rm rm

aV

aE

eT
 LT

tK

DC Motor Model

aI*
aI

*
rm

eK

R1/ tK

eK f

*
eT

Speed Control Model

Fig. 2 The block diagram of speed controller considering resistor voltage drop
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표    모터 상수 값 1  
Table 1  Unit values of Motor parameters

Time [s]

Speed
[rad/s]

 rm

*
rm

그림 기존 속도 제어기의 출력이 전기자 전압이 되는 속도 제3 
어 구조에서의 모터 속도 제어 결과DC
Fig. 3 DC Motor speed control with Conventional speed 
controller

Time [s]

Speed
[rad/s]

 rm

*
rm

그림 제안된 속도 제어 구조를 통한 모터 속도 제어 결과4 DC
Fig. 4 DC Motor speed control with proposed speed 
controller
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