
표    전기자동차용 의 주요 파라미터 1  LDC

Table 1  Parameter of LDC for Electric Vehicle

Ω

μ

(a) (b)

그림 급 전기자동차용 아트웍 및 시작품1  5.6kW (a)LDC PCB (b)

Fig. 1  (a) PCB Artwork and (b) Prototype of 5.6kW LDC for 

Electric Vehicle

그림 제작된 변압기 좌 와 출력 필터 인덕터 우2  ( ) ( )

Fig. 2  Transformer(L) and Output Filter Inductor(R)
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냉각수 포트

그림 인버터 및 의 하드웨어 구성 3  LDC

Fig. 3  Hardware Configuration of Inverter and LDC 
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그림 시뮬레이션 구성 및 결과 파형 4  (a) (b) 

Fig. 4  (a)Simulation Configuration and (b) result 

출력 다이오드 전압 [50V/div.]
출력 전류 [50A/div.]

변압기 1차 측 전압 [500V/div.] 변압기 1차 측 전류 [2A/div.]

 

출력 다이오드 전압 [50V/div.]
출력 전류 [100A/div.]

변압기 1차 측 전압 [500V/div.] 변압기 1차 측 전류 [2A/div.]

               (a)                              (b)

그림 컨버터 주요 동작 파형 부하 전부하5  LDC (a)20% , (b)

Fig. 5  Key-waveforms of LDC (a) 20% Load and (b) Full load

그림 시작품의 부하별 효율 곡선6  LDC 

Fig. 6  Efficiency Curve of LDC Prototype
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