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그림 입력 필터를 포함한 풀브리지 기반의 시스템1  ISOP 
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그림 제안하는 디커플링 제어기법의 블록도2  

244

246

248

250

252

254

Vdcf_1 Vdcf_2 Vdcf_3

330

340

350

360

370
DC_Vo_LV

1 1.2 1.4 1 .6 1.8 2

T ime (s)

2K

3K

4K

5K

6K

7K

Po_IPOS

(a
)

Vi1
Vi3 Vi2

(b
)

(c
)

250[V]

[2V/div]

350[V]

[5V/div]

[1kW/div]

6[kW]

3[kW]

Time 0.2[s/div]

그림 부하 변동에 따른 과 의 제어 성능 3. IVS OVR

각 모듈의 입력전압 출력전압 부하전력(a) , (b) , (c) 
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