
Ⅰ. 서  론

최근에 미래교통시스템에 대한 지대한 관심은 
주로 교통정보를 수집/관리/제공함으로서 교통시설
의 이용효율을 극대화하고 보행자나 차량 등 통행
자에게 유용한 정보를 제공하여 교통안전을 도모
하고 있다. 안전한 교통체계는 향후 자율주행자동
차가 일상화되었을 때 교통트래픽의 분산이나 교
통사고 등을 방지 할 수 있을 것이다.

그러나 교통정보를 수집/분석하는 교통시스템은 
방대한 데이터를 제어하거나 활용하는데 첨단기술
이 활용되어야 하지만 현실적으로 교통 인프라를 
구축하는데 많은 비용과 시간을 들어야 할 것이다. 
본 논문에서는 현재 활용이 가능하고 손쉽게 접근
이 가능한 방안을 제시하고자 한다. 예로서 자율주
행자동차는 차량간이나 교통 시스템간에 통신을 

하여야 하는데, 본 논문에서는 교통표지판을 활용
하고자 한다. 즉 우리의 도로에는 많은 도로 교통
표지판이 설치되고 있지만 주로 사람이 인식하는 
이미지 형태로만 활용하고 있고, 자율주행자동차도 
이미지 형태로 인식하여 데이터를 활용하고 있다. 
따라서 도로의 중요한 정보를 갖고 있는 교통표지
판의 데이터를 센싱하여 활용하는 방법을 제안하
고자 한다. 따라서 본 논문은 IoT(Internet of 
Things)를 기반으로 한 센싱 데이터 프레임을 구현
하고 교통표지판을 구분하여 활용할 수 있는 방법
을 제안한다. 

Ⅱ. 도로 교통표지판의 센싱

도로교통법의 “교통안전표시”는 주의표지, 규제
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요  약

최근의 미래교통시스템은 주로 교통체계를 활용한 교통정보의 수집과 관리, 제공을 함으로서 교통안
전을 도모하고 있다. 그러나 본 논문에서는 현재 활용되고 있는 교통 인프라인 교통안전표지를 활용한 
교통안전을 제안하고자 한다. 교통안전표지를 호스트로 하여 센싱 된 데이터를 차량이 수신하게 됨으로
서 차량간 또는 인프라간 통신을 하게 된다. 센싱 데이터의 정보를 활용함으로서 다양한 정보를 얻게 
되는데, 공사구간 뿐만 아니라 교통사고 등도 활용이 가능하다. 따라서 본 논문은 센싱 데이터의 프레
임을 간단하게 설계하고, 향후 지속적인 연구를 통하여 교통안전에 이바지하고자 한다.

ABSTRACT

Recently, the future traffic system is mainly aiming traffic safety by collecting, managing and providing traffic 
information using traffic system. But In this paper, we propose traffic safety using traffic safety mark which is 

currently utilized transportation infrastructure. The vehicle receives the sensed data with the traffic safety sign as a 

host, and carries out communication between the vehicles or the infrastructure. By using the information of sensing 
data, various information can be obtained. In addition to the construction section, traffic accidents can also be utilized. 
Therefore, this paper is designed to simplify the frame of sensing data and contribute to traffic safety through 
continuous research.
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표지, 지시표지, 보조표지, 노면표지로 구분되고 있
으며, 각 표지는 표준화된 규격에 있다. 교통안전
시설인 교통안전표지판은 설치․기준에 맞추어 설
치되는데, 도로교통법 제3조에 따라 관할 관청에 
의하여 인정되는 경우에 설치․관리가 된다. 

본 논문에서 예를 들고자 하는 “도로공사중”의 
주의표지는 참고문헌 [1]과 같이 설치에 관한 다양
한 연구가 진행되고 있다. 본 논문도 IoT를 활용하
여 센싱 데이터가 통신에 활용될 수 있도록 개선
된 방안을 제시한다. 즉 도로공사구간은 전방 약
1.5km부터 교통안전표지인 PVMS (Potable Variable 
Massage Sign)를 설치하여 운전자에게 인식을 시키
고자 하지만 주의구간의 주시태만이나 졸음운전으
로 인한 사고가 지속적으로 나고 있다. 

따라서 주의구간의 인식을 높일 수 있도록 차량
간 신호를 줌으로서 운전자나 차량이 자율적으로 
차량을 감속할 수 있도록 한다.

차량간의 신호는 현재 제안되고 있는 V2X 
(Vehicle to Everything)에서 V2I (Vehicle to 
Infrastructure)로 주의구간에 설치되는 교통표지판
(공사 안내표지, 주의표지, 도로 공사구간 전용 주
의표지, 규제표지)이 인식 센서(통신채널)를 달아줌
으로서 사고를 미연에 방지할 수 있도록 한다. 

또한 V2V (Vehicle to Vehicle)에도 각자의 위치/
속도 정보와 주변 교통상황 정보를 받음으로서 자
율주행자동차의 운행에 도움을 줄 수 있게 된다.  
현재 자율주행자동차는 유럽기준으로 레벨2(Partial 
Automation)까지로 특정 상황에서 인지, 판단, 제어
의 상당 부분을 자동차가 통합 능동제어가 가능하
게 되었다. 따라서 부가적인 정보가 더해진다면 레
벨3(Conditional Automation)으로 제한적인 자율주
행단계가 된다. 

Ⅲ. 교통안전표지판의 센싱 데이터 프레임 
구조

본 논문에서 제안한 교통안전표지판의 센싱 데
이터를 활용한 IoT는 최근에 국지적인 호우나 태
풍 등 행전안전부의 재난문자를 발송하였듯이 공
사구간을 진행하기 전에 인식할 수 있는 문자인식 
형의 프로토콜을 개발하여 V2X를 활용할 수 있는 
방안을 제시하고자 한다. 즉 근거리 통신(LTE 
(Long Term Evolution) 및 WiFi 핫스팟 등)이 가능
한 차량간으로 Host(교통표지판)와 단말(차량)이 결
정되고 서로 간에 통신 채널을 개방하여 속도와 
정보데이터 그리고 체크값 등을 설정하고, 교통표
지판은 설정된 일반적인 값(공사구간의 속도나 공
사구간의 거리, 정체구간, 기타 정보 등)이 필요할 
것으로 예상된다. 센싱 데이터의 프레임은 교통표
지판의 단방향 데이터 전송처럼 간단하게 작성되
는 것도 방안이지만, 만약 기타 정보 등에 현재의 
위치 정보(GPS; Global Positioning System)나 공사 
내용(공사일정, 시공사 및 비용 등) 등을 포함함으

로서 향후에는 공가구간이 아닌 교통사고 지역 등
을 정보로 공유할 수 있도록 하게 될 것이다. 또한 
주의표지판으로 공사구간을 예로 들었지만, 다른 
하나의 제안 사항으로 과속방지턱 주의표지판에 
단말을 설치하여 속도를 미리 경감시킬 수 있도록 
하는 방안도 제시를 한다. 기존의 네비게이션이나 
SLAM (Simultaneous Localization and Mapping)을 
이용한 이미자 매핑 방안도 제시되고 있지만, 더욱 
신속하고 올바른 정보를 제공하는 차원이라면 차
량정보가 갱신되기 이전에 설치됨으로서 미리 감
속을 대비하게 될 것이다.

Ⅳ. 결론

본 논문은 교통안전표지판을 호스트로 하여 차
량이 도로 데이터를 센싱하여 도로의 공사구간을 
주의할 수 있도록 하는 방안을 제안하였다. 현재는 
도로공사구간 내에 교통안전표지판을 설치하여 운
전자가 인식토록 함으로서 주시태만이나 졸음운전 
등으로 사고가 발생하고 있다. 따라서 공사구간의 
주의표지판인 공사구간 표지판을 호스트로 하여 
데이터를 송신하여 줌으로서 차량은 데이터에 따
라 속도의 감속이나 주의를 하게 됨으로서 안전을 
보장받게 된다. 센싱 데이터의 프레임은 다양한 활
용이 가능함으로서 공사구간의 정보를 비롯하여  
차량이 사고 등에도 표지판을 활용할 수 있을 것
으로 판단이 된다. 따라서 향후에는 센싱 데이터의 
정보 프레임을 구체적으로 보완하는 방안을 연구
할 예정이다.
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