
개요 및 연구목1. 

본 연 는 해양치안  안전 경변 에 능동적  

하  한 무 항공  등 차  첨단 비  해양경찰 

에 도 과 리  한 본 계  정립함  

벽한 해양경찰 무 수  한 무 항공   적

 체제  향  제안하 다.   

연구방법2. 

내  료  통해 과학 술 전  악하고 술·

전  전망과 한계  하 다.

해양경찰에  사할 수 는 무 시나리  그에 라 

는 술수  조사하 들  에 향  , 

 수 는 들  하여 해양경찰 무 항공  운 체

제  체  하 다.

결과 및 고찰3. 

조업  어  단  하여는 역경비EEZ 

 운 시간 시간 무거리 내  내5 , 200km, 18km/s 

 틸트  종 어  단 는 운항시간 , 2H, 

무거리   능가하는 틸트  종50km, 18m/s

 었다 연안해역 안전 리  하여는 운 시간 . 

무거리 내   티  종  1H, 5km, 10m/s

었다 연안  역해역 수색 조  하여 . 1~2H, 5~50km 

 티  고정 무 항공  병행하는 것10~18m/s

해양 염감시   하여는 운 시간 운 거, 2H, 

리   안정적  티 태  무30km, 10m/s

항공 가 는 것  조사 었다.

그러나 아직 내 술 는 시간 상 시간 비행  가능1

한 티  생산  어 고 리 량  늘  체공시간  

보한다 할지라도 무거운 동체  해 락시 사고  

어질 수 는 험  상존한다. 

또한 에  개  거리 시간 운  가능한 무, 

항공 는 당 체가격  억원  가하는 등 경비함1

정  무지원  하여 전  시 막 한 비  생, 

할 것  조사 었다.

결 론4. 

에 라 해양경찰  해양경찰청 원에  무 항공

 술수 과 시 동향  지 적  하고 해양경찰 

무 경에 적합한 무 항공  도  한 컨트 타워  

비 술  심  하는 한편 어  단 연안, 

해역 안전 리 연안 역 수색  해양 염감시 등 , , 

적 점에  시나리  특 에 맞는 체계적  도 리 , 

안  마 해 나가야 할 것 다.

단 적 는 조직  정비하고 별 시 운  

통해 시스   산에 주 해야 할 것 적, 

 지 본 별 드  동  등 운  통해 직원들  

적  술  동능   하는 한편 민간, 

시   전문제 사  운   술  향상  한 

 전개해나가야 할 것  해양경찰 원에 해상무

항공   건립하여 특   지 적  

전개해 나가야 할 것 다.

적 는 지 적  비  술개  체계  하

 하여 동  통해 제  산  통하여 안정적R&D

 공 과 수리 무 비 개 에 힘 야 할 것 다, .

해양경찰 무수행에 적합한 무 항공  체계에 한 연
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