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1. 개요 및 연구목

내 연안 500  미만   강   리  강 플라

틱 ( 하 FRP )  건 단계에  주  사항  없

 진동(whirling vibration)에 한 사 검 가 상당  시

행 고 지 않고 시행 고 다고 할지라도 시운  시 

견 지 않  체진동  원  어 문 가 생할  

다. 특 , 진동  프 러  질량과 계  지지하고 

는 어링 치  강  진동특  우하므  지지상

태는 매우 한 역할  하게 다. 는 지지 어링  

프링상 ( 하 강 계 )  감쇠계  지지하 에 해 결

므  (shaft alignment)  무시하고 진동  계산

하는 것  가능하다. 본 연 에 는 상  해 코드 ANSYS 

WB v16.1  하여 7.93  개량  안강망어  계 

어링 강 에  동특  변 ( 험도 도  진동 등)

 측하여 계 계에 한 향  시하고  한다.

2. 연구방법

본 연 에 는 7.93  안강망어  동특  에 

한 해 코드  신뢰  보하  하여 체 동특  

   ‘Lalanne & Ferris’  사 하여 검

하 다.  해  하나  계  3개 크  

어   양끝 단에  어링  한 

다. 검 결과는 달행 (transfer matrix method: TMM)  

하여 25,000rpm에  고 진동  계산한 결과  보

(BEAM 188)  리드 (SOLID 186)  하여 산 한 해

코드 결과  비  검 하 다. 7.93  개량  안강망어  

동특   행하   진 계 시 에 한 주  

검  FORAN  하여 안강망어  진  지지 ( 미

 * First Author : lljh4760@naver.com, 061-240-7476

 Corresponding Author : yochoh@gmail.com, 061-240-7476

, Y-strut)  프 러에 한 계안  도 하 다. 특 , 한

규 (KR) (2015)  하여 계 강도 계

산  하 다.  하여 한  같  험도 도, 

진동 등 동특 에 해 해  행하 다.

   (a) front view
 

(b) bird’s eye view

Fig. 1. The shaft system of 7.93t class advanced stow net fishing boat.

3. 결론 및 고찰

상  해 코드 ANSYS WB v16.1에 한 검  ‘Lalanne 

& Ferris’  하여 비 한 결과 양 한 결과  할 

 었다. 에  어 7.93  개량  안강망어  

계 동특   행하여 다 과 같  결  도 하

다. 어링 강 에  동특  변 는 캠 도(campbell 

diagram), 훨링(whirling) 등  하여 하여  계

에 한 안  평가할  었다. 고 치 결과는 보

 리드  간 차는 생하 나 차 는 크지 

않는 것  할  었  리드  해 에 

는 시간과 필 한 상 보 등  고 하   상  해

코드   다고 단할  다.
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