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1. 개요 및 연구목적

랑   도 능에 한 심  아  가고 

지만, 아직까지  랑  도 능에 한 연 들

 주  랑  가 항  에  수행 고 , 

랑  러스트 건에  미  동 해 에 한 연

는 계 도 연 사  찾아보기 든 상 다. 

아울러, 본 연 에  수행  랑  미  프 러 

 는 동계측 결과는, 기  CFD해  결과   

(verification)  검 (validation)  사  수 , 또한 

프 러 계 시 프 러  하  변동에 한 문 , 진

 향상   연료 감 치(energy saving device) 계

에 참고할 수 는 기  료  하게  수 기  

기 해본다.

2. 연구방법

실험   계  수치해   실험 계측 결과가 공

개 고 는 KVLCC2   사 하 다. 

 사하는 도  건  λ/Lpp=0.6, 0.9, 1.5 , 재 하  

건  러스트상태(ballast condition)  df=0.067, af=0.119

다. 

랑   공칭  가 항  동시에 계측하

기 하여, 항시험 치, 트래 스(traverse system), 상동기

치, SPIV시스  차에 치하여 랑  각 

상에 한 프 러  동  계측하 다. 
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3. 결과 및 고찰

하에 보여지는 결과에   값  체길  Lpp, 도

는 도 U, 도는 Lpp  U  무차원  하 , 해

알고리  상 상  하여  32✕32pixel

 검사 역  하 다. 

 비  프 러   동 특  거  

빌지 보 스(bilge vortex)가 생 었 , 보 스  

앙에  강한 도가 생하 다. 체  우 빌지  라 

생 는 한  빌지 보 스는   향  

하  프 러  어, 프 러 후  동 특

에 향  미치게 다. 여기에 는 시계 향  

 양  값  , 시계 향    값  하

다.  

4. 결 론

본 연 에 는 SPIV 시스  하여 랑  항주하는 

러스트상태  KVLCC2 에 한 공칭 계측  수

행하 , 다 과 같  결  얻  수 었다. 

λ/Lpp=0.6에 는 체 운동  진폭  기 문에 미  

동  달에 향  주는 주  , 물  도 운

동(orbital motion)에 한  압  변  단 다. λ

/Lpp=0.9  λ/Lpp=1.5  계측 결과 에 는 체 운동  진폭  

상  커짐에 라 프 러 보스  상하 운동  

한 빌지보 스   변 가 상 별  다 게 나타났

다.


