
개요 및 연구목적1. 

해양 생태계에 류 출 사고가 생 시 류 출 확산 , 

경  측  제 활동  한 사 결정 과정에  한 

역할  한다 하지만 상  해양  확실 과 . , 

류 화 과정에 한 해 족  정확한 류 출 경

를 측하 는 어 다 최근   측 시스  . 

계학습  측  어 거나 가능했  다양한 수치 

링 야에 적 고 다. 

본 연 는 내 해안  조차 환경  류 출 경  

측 술  향상시키  해 다양한 계학습 알고리  

탐 하 다.  

존  링 식과 비 할 계학습 알고리  , 

적 한 류 출 추적 듈  층 뜰개  경 를 측하는

 상당한 개  보 다 러한 결과는 계학습 접근. 

 조차 해양환경에  류 출 경  측  능  향상

시키는  여할 수  미한다. 
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연구방법2. 

결과 및 고찰3. 

결 론4. 

계학습 알고리   류 출 경 측 향상

조차 환경에: 
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