
신속성과 정확성을 고려한 항로 추론 방법 연구

최 현*․임재우**․†정성헌

*동강엠텍(주) 전임연구원, **동강엠텍(주) 책임연구원, †동강엠텍(주) 연구소장

요 약 : 선박운항의 안전과 연료 소비의 최소화 운항를 위하여 국내외적으로 최적 항로 서비스에 대한 연구와 상업적인 서비스가 진행되

고 있다. 특히, 국내에서는 국제해사기구(IMO)의 "e-Navigation" 정책 추진 이후, 한국정부도 "한국형 e-Navigation 개발 사업"을 진행 중이

며, 해당 연구의 일부분으로 안전에 중점을 둔 최적화 항로 서비스를 연구 개발 중이다. 일반적인 항로 추론 방업은 기상, 해상, 해양환경 등

의 예측 데이터를 이용하여 선박운항에 영향을 미치는 저항 요소가 적은 위치를 찾아 항로를 추론한다. 이때 사용되는 예측데이터의 해상도

에 따라 연산수행 속도와 정확도가 달라진다. 본 연구에서는 항로 추론 연산 속도와 정확도를 고려하여 최적항로를 계산하는 방법에 관한 연

구이다. 이를 통해 최적항로의 실시간 최적항로 서비스와 신뢰성을 향상 시킬 수 있을 것으로 판단한다.
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후 기

본 연구결과는 선박해양플랜트연구소(KRISO)의 한국형 이

내비사업단에서 수행한 해양수산부의 국가연구개발사업“한국

형 e-navigation 개발”의 연구성과 중 일부임을 밝혀둔다.
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