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Ⅰ. 서  론

최근 IoT의 사용자가 증가함에 따라 사용자 개
인의 특성을 고려하여 맞춤형 서비스를 제공하기 
위해 기기 간 협업 및 자동 동작에 관한 연구가 
진행되고 있다[1]. 이에 따라 편의성과 동작의 정
확성에 관한 요구사항들이 발생하였으며 사용자
의 특성을 고려하여 맞춤형 서비스를 제공해야 
한다. 그러나 기존의 IoT 시스템들은 사용자의 특
성을 고려하지 않고 모든 사용자에게 개발자가 

정의한 일관된 서비스를 제공하기 때문에 작업의 
정확도가 떨어지는 문제점이 있다[2]. 또한 사용
자가 원하는 시간에 원하는 작업을 진행하기 위
해 수동으로 설정해야하기 때문에 편의성이 낮은 
단점이 있다[3].

이를 해결하기 위해 본 논문에서는 사용자의 
원격 제어 명령을 수집하여 시간 별 기기 평균 
동작을 도출하는 알고리즘을 제안한다. 이를 통해 
개인의 특성을 고려한 맞춤형 서비스를 제공할 
수 있으며 사용자의 편의성을 증대시킬 수 있을 
것으로 사료된다.
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요  약

최근 IoT(Internet of Things)는 지속적인 연구를 통해 장소에 한정되지 않고 다양한 분야에 접목되
어 활용되고 있다. 그러나 기존 IoT 시스템은 디바이스의 동작이 사용자 중심이 아닌 사용자의 주변 
환경을 중심으로 이루어지기 때문에 작업의 효율과 정확도가 낮은 문제점이 있다.

본 논문에서는 이러한 문제점을 해결하기 위해 사용자 원격 제어 분석 알고리즘을 제안한다. 사용
자가 원격제어를 진행하면 해당 명령을 수집하여 기기, 시간 별로 분류하여 데이터를 정렬한다. 정
렬된 데이터를 기반으로 분석을 진행하여 기기들의 시간 별 동작을 도출한다. 분석의 결과를 기반으
로 가정 내부의 디바이스를 동작시켜 환경을 제어한다. 이에 따라 사용자에게 맞춤형 서비스를 제공
함으로써 디바이스 동작의 정확도와 편의성이 증대될 것으로 사료된다.

ABSTRACT

Recently, IoT (Internet of Things) has been applied to various fields, not limited to places, through 

continuous research. However, the existing IoT system is based on the surrounding environment rather than 

the user-oriented operation of the device. therefore, there is a problem in that the efficiency and accuracy of 

the work are low.

In this paper, we propose a user remote control analysis algorithm to solve these problems. When the 

user performs the remote control, the command is collected and the data is sorted according to the device 

and time. Analyze time-dependent behavior of devices based on sorted data. based on the results of the 

analysis, the environment is controlled by operating the device inside the home. Therefore, it is expected that 

the accuracy and convenience of device operation will be increased by providing customized service to users.
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Ⅱ. 시스템 설계

제안하는 알고리즘은 사용자의 원격 제어 명령
을 수집 및 분석하여 기기를 동작시킴으로써 사
용자에게 맞춤형 서비스를 제공한다. 그림 1은 시
스템의 구조를 나타낸다.

그림 1. 시스템 구조도

홈 기기 제어 모듈은 아두이노에 각 센서를 연
결하여 센서 값을 측정하고 서버로 전송한다. 서
버는 센서 값을 데이터베이스에 센서 별로 적재
한다.

어플리케이션 모듈에서는 사용자가 기기를 원
격으로 제어할 수 있으며 기기의 상태와 센서 데
이터, 시간 별 기기 사용량을 모니터링 할 수 있
다. 사용자가 원격 제어를 진행하면 서버에 원격 
제어 명령이 전달되고 서버는 명령을 홈 기기 제
어 모듈로 전송하여 기기를 제어한다. 또한 서버
에서 제어 명령을 수집 및 분석하여 시간 별 기
기 사용률을 도출한다. 그림 2는 원격 제어 분석 
알고리즘의 흐름도이다.

그림 2. 원격 제어 분석 알고리즘

사용자가 원격 제어를 진행할 시 알고리즘이 
시작되며 제어 명령을 수집한다. 수집된 명령을 
기기별로 나누어 1차적인 분류를 진행한다. 기기 

분류가 완료되면 시간 별로 제어 명령을 정렬하
여 분석을 시작하며 ON, OFF 데이터를 나누어 
카운트를 비교한다. 이와 같은 분석 과정을 거쳐 
도출한 결과물을 기반으로 분석 데이터를 생성한
다. 사용자의 히스토리를 기반으로 분석을 진행하
기 때문에 사용자에게 맞춤형 서비스를 제공할 
수 있다.

Ⅲ. 결  론

기존 자동 동작 시스템은 가정 내부의 기기들
이 단일 네트워크에 연결되어 서버에서 기기들에
게 동작 명령을 전달하여 순차적인 작업을 진행
한다. 하지만 기기 동작 판단이 사용자가 중심이 
아닌 가정 내부의 환경에 따라 동작이 진행되는 
문제점이 있다.

이를 해결하기 위해 본 논문에서는 사용자의 
원격 제어 명령을 수집 및 분석하여 사용자의 히
스토리를 기반으로 동작하는 알고리즘을 제안하
였다. 이를 통해 사용자의 특성에 맞춤형 서비스
를 제공할 수 있을 것으로 사료된다. 향후 연구로
는 알고리즘을 적용한 시스템을 구현하여 효율성
을 검증해야 할 것이다.
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