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요    약 : 성 항법 시스템 (GPS : Global Positioning System)은 3차원 치는 물론 정확한 시각정보를 제공할 수 있는 항법시스템으로 

항해에 있어 필수 인 요소이다. 최근 무인선박에 한 연구가 활발히 진행되며, GPS에 한 요성이 증 되고 있다. 무인선박은 자율 항해

를 하여 GPS와 성센서, 라이다, 카메라 등의 기타 보조 센서를 결합한 데이터를 활용한다. 복합 센서를 활용한 자율 항해에 있어 각 센

서들간의 시각동기 한 요한 요소이다. 본 논문은 GPS를 활용하여 소 트웨어/하드웨어 인 시각동기화 기법을 제안한다. 제안된 기법은 

embedded Linux platform을 활용하여 GPS로부터 획득한 시각동기화 신호를 기 으로 시각동기화된 복합 센서 데이터를 취득하는 방안이다. 

제안된 기법의 성능 평가를 하여, GPS 가용/불가용 구간을 모사한 환경에서 GPS, 성센서, 고도계를 결합한 실제 데이터를 활용하 다.

핵심용어 : GPS, 무인선박, 복합센서, 시각동기화, Embedded Linux Platform

†교신 자 : hyknlee@kau.ac.kr

* 주 자 : 정회원, limjh@kau.kr

29

hhhh
Text Box
2016년도 한국해양과학기술협의회 공동학술대회

hhhh
Text Box
5월 19일(목)~5월 20일(금) 부산 벡스코(BEXCO)



30



참고문헌

[1] http://www.molit.go.kr/USR/mof_policyData/m_35302/dtl?id=230

[2] http://pds.joins.com/news/component/htmlphoto_mmdata/

201402/11/htm_201402110392740104011.jpg

[3] 임신택, “선박 자율항해를 한 GPS/Gyro 데이터 융합 시스템 설

계,” 북 학교 박사학 논문, 2015.08.21.

[4] Gasparini, L., et al. "A digital circuit for jitter reduction of 

GPS-disciplined 1-pps synchronization signals." Advanced Methods 

for Uncertainty Estimation in Measurement, 2007 IEEE International 

Workshop on. IEEE, 2007.

감사의 

  본 연구는 산업통상자원부 산업기술 신사업(과제번호: 10050551)의 

지원을 받았으며, 주 자는 해양수산부 해양교통 문인력 양성사업

(GNSS 부분)의 지원을 받았습니다.

31




