
LED 형등명기 제어반 특성 연구
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요    약 : 기존 육지 인용으로 사용되는 구식 회 형 형등명기는 고압방 등을 사용하고 있어 고장발생 빈도가 높고 긴 수리에 장시

간이 소요되어 기능 유지가 어려우며, 제품 가격이 높아 신규 설치  등명기 교체 시 비용 부담이 가 되는 문제 이 두되고 있다. 따라서 

기존 원(메탈할라이드 램  는 텅스텐할로겐 램 )의 문제 을 개선하고, IALA에서 권고하는 규격을 만족하는 효율성과 안정성을 확보

한 LED 형등명기 개발이 국·내외에서 활발하게 수행되고 있다. 이러한 LED 형등명기는 LED 모듈을 안정 으로 구동하는 LED 드라이

버와 정확한 등질구 을 한 모터제어회로가 필요하다. 한 LED 모듈  LED 드라이버 고장 시 비장치로 환이 가능한 회로설계  

교체유지 리가 용이한 제어반 기구개발  특성연구가 필요하다.

핵심용어 : 항로표지, 고출력 LED, LED 형등명기, LED 드라이버, 환 
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