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요  약

LBS(Location-Based Service)는 위치 정보에 기반을 둔 서비스로, 이동통신망으로 사람이나 사물

의 위치를 정확하게 파악하고 이를 활용하는 응용 시스템 및 서비스를 가리킨다. 또한 높은 정확도

를 이용하여 다양한 분야에 적용할 수 있어 상업적 잠재력이 뛰어나다. 본 논문에서는 이러한 위치

기반서비스의 위치측정 기술의 여러 방법들을 알라보고 현재 사용되고 있는 스마트폰의 위치 측정결

과를 토대로 문제점과 나아갈 방향을 제시하였다.
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Ⅰ. 서  론

위치기반서비스(LBS; location-Based Service)

는 과거 군사적 목적으로 시작하여 사용이 되다

가 민간분야에 확대하여 사용이 되면서 사람·차

량 등의 위치를 파악하고 추적할 수 있음은 물

론, 산속이나 사막과 같은 오지에서 위험에 처했

을 때 휴대폰의 응급 버튼을 누르면 구조기관에 

연결되어 구조를 받을 수 있도록 하고 있다.

최근 울산지방경찰청은 근거리무선통신(NFC; 

Near Field Communication)을 이용하여 긴급출동

서비스로 안심신고망을 구축해 본격 운영을 시작

하였다. 이는 스마트폰을 NFC 칩이 내장된 스티

커에 갖다 대면 자동으로 경찰에 신고가 되는 서

비스 이다[1].

위치기반서비스의 구성요소는 그림 1처럼 위

치 측정 기술, 플랫폼 기술, 서비스 기술로 나누

어 볼 수 있다. 구성요소 중에서 가장 LBS 서비

스의 종류와 품질에 영향을 미치는 핵심기술은 

위치 측정기술이다. 이는 위성항법시스템이나 이

동통신 시스템의 기지국으로부터 전파신호, 신호

세기, 전달시간 등을 이용하고 있다.

그림 1. LBS 서비스 구성요소

최근 많은 연구자들이 정확한 위치 측정 및 

서비스 영역 증대를 위해 중점적으로 연구를 수

행하고 있으며, 이용하는 플랫폼의 전력 최소화

분야까지도 확대하여 연구하고 있다[2].

따라서 본 논문에서는 위치기반서비스에 이용 

가능한 위치측정 기술에 대하여 분석하고 현재 

사용되고 있는 스마트폰의 위치 측정결과를 토대

로 향후 위치기반서비스의 정확한 위치 정보를 

위한 문제점과 나아갈 방향을 제시하고자 한다.
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Ⅱ. 위치 측정 기술

19세기 전파가 발견된 이래로 과학기술의 발

달과 더불어 위치를 측정하는 기술들은 위성을  

이용하는 기술까지 급속도로 발달되었다.

전파를 이용한 위치 측정 기술은 전파의 기본 

성질인 직진성과 등속성을 이용하여 전파의 도

착시간(TOA; Time of Arrival)을 이용하는 방

법과 전파의 도착시간차(DTOA; Different Time 

of Arrival)를 이용하는 방법, 전파의 세기(RSSI; 

Received Signal Strength Indication)를 이용하

는 방법, 그리고 전파 도달 방위각(AOA; Angle 

Of Arrival)을 이용하는 방법으로 나누어볼 수 

있다.

이 외에도 실내 또는 전파 수신이 잘 안되는 

곳에서 위치 측정을 위해 휴대폰 기지국 

Cell-ID를 이용하거나 Wi-Fi 등을 이용한 무선

랜(WLAN; Wireless Local Area Network), 근

거리 통신망인 NFC나 UWB(Ultra Wide Band)

를 이용한 방법 들이 있다[3].

 

Ⅲ. 스마트 폰을 이용한 위치측정 결과

최근 스마트폰에서는 GPS, WLAN, 3G 

Cell-ID를 기반으로 한 위치 측정 기술, 디지털 

컴파스를 이용한 방향 인식 기술, Google Map 

등의 지도 및 위치 DB 등이 종합적으로 제공되

고 있다[4].

스마트폰의 정확한 위치측정을 위해 경남 진

해의 중원로터리에서 위치의 정확도를 확인한 

결과 그림 2와 같은 데이터를 수신하였다. GPS를 

이용하여 위치를 측정하였을 때에는 그림 2 (a)와 

같으며, GPS가 수신이 안 될 경우 그림 2 (b)와 

같이 남서쪽으로 80M 정도의 오차가 포함된 위치 

측정 결과를 수신하였다.

위성항법을 이용하면 10 m 내외로 신뢰가 가

능한 위치정보를 얻을 수 있지만 실내에서는 신

뢰도가 떨어져 측정 위치를 보완하기 위한 방법

이 필요하다.

실내 측위에 적용 가능한 기술로는 무선 

LAN(Wi-Fi), IMES, RFID, UWB, Bluetooth 등을 

이용한 다양한 방식이 제안되고 있다.

이러한 위치 측정 정확도는 여러 가지 방법을 

통합 적용하여 향후 10 m 내외까지 가능할 것으

로 보인다.

  

(a) GPS              (b) Without GPS

그림 2. T-Map를 이용한 위치 측정 결과

Ⅳ. 결  론

위치기반서비스의 가장 핵심기술인 위치 측정

기술의 여러 방법을 분석해 보았고 최신 스마트

폰을 이용하여 위치를 측정한 결과 80 m 정도의 

오차를 불러왔다.

긴급구조, 응급구조 등 각종 주요 서비스를 

확대하고자 할 경우에는 정확한 위치서비스가 

필수적이라 할 수 있어 실외 및 실내 어디에서

나 오차를 최소화하기 위한 방법이 필요하다.

따라서 GNSS 항법시스템에 부가하여 실내에서 

위치 측정이 가능한 무선 LAN(Wi-Fi), IMES, 

RFID, UWB, Bluetooth 등을 이용한 위치 측정 

방법을 통합 적용하여 정확한 위치기반서비스를 

구축할 필요가 있다.
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