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요    약 : 력발 기의 유형은 진동수주형, 월 형, 가동물체형으로 나 어진다. 그  가동물체형은 도에 지를 기계  운동에 지로 환

하여 발 하기 때문에 가동물체의 운동량이 증가해야 발 량이 증가 할 수 있다. 본 논문에서는 가동물체형 력발 기를 발 시스템이 있는 

구조물 본체와 가동부유체로 구성하고 바 형태의 다리로 연결하 다. 다양한 정면  조건에서 가동부유체와 구조물 본체 간 연결 방식 변화에 

따른 운동 특성을 연구하고, 발 축의 모멘트와 각속도를 계산하 다. 이 연구는 가동물체형 력발 기의 설계시 기  자료로 사용 될 수 있

다. 

핵심용어 : 재생에 지, 부유식 력발 기, 가동물체형, 규칙 , 운동성 연구

Abstract :  Wave energy generation system is sorted as oscillating water chamber type, over topping device type and wave activating 

body type. The wave activating body type converts from wave energy to kinetic of the machine one and the power generation amount 

increases while the motion of a activating body increases. In this paper the wave energy convertor consists of a main body which 

has a generation system and the activating body. They are connected by a bar type bridge. The twisting moment and angular velocity 

at a shaft of convertor are calculated when various condition of the incident wave, a diversity of connection methods between the main 

body and the activating body. It can be used as basic idea for determining the design of wave activating body type convertor.
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1. 서    론

력발 기는 진동수주형과 월 형과 갇공물체형으로 분류

된다. 그  가동물체형 력발 기는 다른 력발 기에 비

해 발 효율이 높다. 그 이유는 의 운동, 치에 지를 직  

기계  에 지로 변환시키기 때문에 효율이 가장 좋기 때문이

다(육, 2011). 가동물체형 력발 기는 가동부유체와 발  본

체와의 상 운동이 발 으로 이어지므로 발 효율을 높이기 

한 형상인자를 선택하는 요하다. 본 논문에서는 가동부유

체와 발  본체와의 연결 방식과 연결 치의 변경을 통한 그 

결과를 발 량, 모멘트, 각속도로 나 어 비교 분석 하 다.

2. 가동물체형 력발 기

2.1 기본형상

joint 2

joint 1 joint 3A

Fig. 1  Wave activating body energy convertor

 본 논문에서 고안한 력발 기의 기본 형상은 Fig. 1와 같다.  

본 장치는 발  구조물 본체, 가동 부유체, 연결 릿지로 이

져 있다. 발  시스템은 입사 에 의해 가동 부유체가 상하 운
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동을 하게 되고 이 상하 운동에 지를 연결 릿지를 통해 발

 구조물 본체에 기계  회 으로 달한다. 력발 기의 주

요치수를 Table 1에 나타내었다. 

  연결 릿지와 가동부유체의 연결 치 A와 Joint 2, Joint 3의 

연결방식의 변화에 따른 총 6 Case에 하여 계산하 고 가동

부유체의 형상은 동일하게 유지하 다.

Table 1 Dimension of wave energy convertor

 
길이(m) 폭(sec) 흘수(m)

구조물 본체 30.35 40 4

가동부유체 10 22.5 5

3. 규칙  력발 기의 운동 해석

3.1 입사  조건

 RAO의 결과에서  운동성이 좋은 주기  7.6 , 6.3  총 2개

를 선정 하여 용하 고, 각각 진폭은 1m, 규칙 로 일정하게 

설정하 다.  조건은 Table 3에 나타 내었다.

Table 3 Wave condition

 
진동수(rad/s) 주기(sec) 진폭(m)

입사  1 0.824 7.625 1

입사  2 0.984 6.385 1

3.2 발 량 계산

 발 량은 다음과 같이 정의된다.(Ronald W. Yeung 외 2010)

  
                              (1)

여기서 T는 운동시간이며, b는 발  구조물 본체와 연결 릿

지 사이의 힌지 연결된 축 joint 1에서 발생하는 모멘트 이다. 

는 joint 1의 각속도 이다. 

4. 결    론

    

   (a) Wave 1 : 0.824 rad/s    (b) Wave 2 : 0.984 rad/s

Fig. 2 The time averaged power

 평균 발 량을 Fig. 2에 나타내었다. 모든 Wave조건에서 Joint 

2가 고정되고 Joint 3이 힌지 연결되는 Case들이 발 량이 높

은 경향을 보이고 있다. 이로부터 Pitch를 억제시키는 것이 발

에 더 효율 임을 알 수 있다. 

     

 (a) Wave 1 : 0.824 rad/s      (b) Wave 2 : 0.984 rad/s

Fig. 3 The time averaged moment

실제 발 축에 해당하는 Joint 1에서 발생하는 평균 모멘트를 

Fig. 3에 나타내었다. 모든 Case에서 연결 릿지의 연결 치 

A가 멀어 질수록 증가하 다. 이것은 연결 치가 멀어짐에 따

라 모멘트 팔길이가 길어져 모멘트가 증가되었음을 알 수 있다.

힌지 연결의 치에 따른  모멘트의 차이는 Joint 3에서 힌지 

연결을 한 경우 그 지 않은 경우에 비해 우세한 결과를 보이

고 있다. 이러한 결과 역시 앞서 언 한 Pitch를 억제하는 것이 

발 에 유리하다는 을 증명할 수 있는 결과로 볼 수 있다.
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