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요       약
 야간에 항로를 알려주는 등명기는 항상 등 되어 있어야 한다. 따라서 요한 장소에는 주 등명기 

뿐만 아니라 비 등명기를 추가 설치 운 해야한다. 이는 추가 인 경제  비용  설치공간부족 등 

많은 제약조건이 따르게 된다. 하지만 연구 인 비기능을 구비한 등명기가 개발되면 이러한 문제

을 해결할 수 있다. 본 논문에서는 비기능을 구비한 등명기와 통신을 하기 한 로토콜을 제안한

다.

1. 서론

   국제항로표지 회(IALA: International Association of 

Lighthouse)는 항로표지(AtoN: Aids to Navigation)를 다

음과 같이 정의하고 있다. “선박  해상교통의 안   

효율을 보강하기 하여 설계되고 동작하는 선박의 외부

에 설치된 장치 는 시스템.”으로서 일반 으로 표

지, 형상표지, 음 표지, 표지, 특수신호 표지로 분류

된다.[1] 이  야간에 등화를 이용하여 그 치를 표시하

는 수단을 표지라 하며 종류로는 등 , 등표, 도등,  

조사등, 지향등, 등주, 교량등, 등선 등이 있다.[2] 

표지로 이용되는 등명기는 야간에 항로를 알려주는 

것으로 항상 등이 되어야 한다. 따라서 요한 지 에는 

설치된 등명기뿐만 아니라 비 등명기가 추가 설치 운

되어야 한다. 비 등명기의 설치 시에는 추가 인 비용

 설치 공간의 부족 등 많은 제약조건이 따른다. 하지만  

재 연구 인 비기능을 구비한 등명기가 개발되면 이

러한 문제 을 해결할 수 있다. 주 등명기와 비용 등명

기 2 를 설치할 장소에 비기능을 구비한 등명기를 설

치함으로서 2 의 효과를 기 할 수 있다. [3]

비기능을 구비한 등명기는 아직 개발되어 있지 않기 

때문에 통신을 하기 한 로토콜 규격 한 정의되어 

있지 않다. 

본 논문에서는 비기능을 가진 해상용 등명기에 필요

한 로토콜을 제안하려고 한다. 

2. 련 연구

2.1.통신 규격

   국토해양부 공고 제2012-495호 에 정의된 등명기와 장

치간의 통신에 필요한 물리 인 규격은 아래 <표 1>과 

같다.[4]

<표 1>  통신 규격

항목 세 부 내 용

통신 규격 RS-232C (DC 12V Level)

Baud Rate 9600bps

Data Bit 8 Bit

Stop Bit 1 Bit 

Parity Bit None

2.2. 로토콜 규격

 재 표  로토콜 규격은 NMEA-0183 로토콜을 

기본 규격으로 사용하고 있으며 자세한 로토콜 규격은 

아래 <표 2>와 같다.[4]
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<표 2>  로토콜 규격

항목 세 부 내 용

$ 데이터셋의 시작을 나타낸다.

LI 등명기 정보를 나타낸다.

STS 데이터셋의 식별자

inf_1..inf_n 1 .. n 정보

,
서로 다른 정보를 나타내는 

아이템간의 구분 문자

* 체크섬을 한 구분 문자

CS
체 데이터셋을 검색하기 한 

체크섬

<CR><LF> 데이터셋의 끝

 로토콜의 종류는 상태정보와 제어 명령으로 구성된

다. 제어명령 로토콜은 등명기에 제어명령을 입력할 때 

사용되는 것으로 아래 <표 3>과 같다.

<표 3>  제어명령 로토콜

필드 내 용 입출력범

$LICMD
제어명령을 나타내는

구분자

p 제어명령 코드 1 ∽ 5

nnn 등명기 ID

hh CRC

제어명령 코드는 5가지로 분류되는데 아래 <표 4>와 

같다.

<표 4>  제어명령 코드

값 내 용

1 상태요청

2 강제 등

3 강제 소등

4 등명기 리셋

5 부동
  

 

제어명령 로토콜에 하여 등명기의 상태를 확인하고

자 할 경우에는 다음과 같은 형식으로 요청하면 된다.  

 -  $LICMD,1,255*4E 

상태정보 로토콜은 등명기의 상태정보를 출력할 때 

사용되는 것으로 아래 <표 5>와 같다.

<표 5>  상태정보 로토콜

필드 내 용 단
입출력 

범

$LISTS 상태정보를 나타내는 구분자

vv.v 등명기의 입력 압 V
0.0 ∽ 

37.0

aa.a 등명기의 출력 류 A
0.0 ∽ 

40.0

c CDS 상태 정보
1:밤,

 0:낮

l 등명기의 소등 상태
1: 등, 

0:소등

qqq 등명기의 등질

dddd.

dddd
송 시 의 날짜

yyyy.

mmdd

tttttt 송 시 의 시각 hhmmss

xxxx.

xxxx
GPS  도 정보

yyyy.

yyyy
GPS 경도 정보

hh CRC

등질부여 번호는「항로표지 기능  규격에 한 기 」의 

등질표 순서에 의해 정해진다. 송 시 의 날짜는 월과 일 

각각 2자리로 표 하며 2013년 3월 4일의 경우 2013.0304로 

표 한다. 시간은 24시간 단 로 표 하며 시 분 의 자

릿수는 각각 2자리로 오후 1시 30분 5 의 경우 133005와 

같이 표 된다. 도정보  경도정보는 도분과 로 구분

한다. 36°45'21.29"의 경우 3645.2129로 표 한다.

3. 로토콜 제안

3.1. 제어명령 로토콜

제어 명령 로토콜은 등명기에 제어명령을 입력할 때 

사용한다. 기존의 등명기에서 사용하던 제어명령 로토콜

에 주 등명기인지 비 등명기인지를 별할 수 있도록 

아래의 <표 6>과 같이 등명기 상태필드를 추가 하 다.

<표 6> 추가된 제어명령 로토콜

필드 내 용 입출력범

s 등명기 상태 정보 1: 주, 0: 비
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시리얼 터미  로그램을 통하여 비기능을 구비한 

등명기와 통신을 할 경우 기존의 제어명령 로토콜 정보 

뒤에 추가된 필드의 값을 입력하면 된다.

 

(그림 1) 제어명령 로토콜 설정

3.2. 상태정보 로토콜

상태정보 로토콜은 등명기의 상태정보를 출력할 때 

사용된다. 제어명령 로토콜과 마찬가지로 주 등명기인지 

비 등명기인지를 별할 수 있도록 상태정보 필드를 추

가하 다. 

제어명령 로토콜에 맞추어 상태요청을 했을 경우 아

래의 (그림 2)처럼 등명기의 상태정보를 얻을 수 있다.

(그림 2) 상태정보 화면

4. 결론

본 논문에서는 비 기능을 가진 등명기에 필요한 로

토콜 규격을 제안하 다. 주 등명기인지 비 등명기인지

를 별할 수 있도록 등명기 상태정보 필드를 제어명령

로토콜과 상태명령 로토콜에 각각 추가하 다.

향후에는 본 논문에서 제안한 로토콜에 맞추어 비 

기능을 가진 등명기를 제어할 수 있는 로그램을 개발할 

정이다.
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