
해상 부유체의 진동 분석을 한 AR-ARX 모델링에 한 연구
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요    약 : 바람이나 도에 의해서 해상 부유체의 진동이 발생하는데, 이러한 진동은 부유체와 부유체에 안시킨 이동체 사이에 

을 야기하기 때문에 부유체나 이동체에 손상이 발생한다. 이 논문에서는 AR(Autoregressive) 모델과 ARX(AR with eXogenous) 모

델을 이용하여 부유체에 발생하는 진동 모델링에 해서 기술한다. 연구 방법은, 기  잡음신호를 생성하여 기  모델 계수를 구하

고, 모의 충격신호를 생성하여 충격 모델 계수를 구한 후, 충격 신호만을 추출하여 가해진 충격의 정도를 분석 평가하 다. 본 연구

는 향후 요트와 요트계류장의 안 확보 시스템 개발을 한 기  연구로 활용할 정이다.

핵심용어 : 부유체, 요트 계류장, 안 진단, AR 모델, ARX 모델
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