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요 지

농업용저수지 수질측정 현황은 17,600여 개소 농업용저수지 중 농업용수 수질측정망 조사시설

은 저수지 800개소이며, 농업용 호소로서 환경부 조사ㆍ시행 호소수질측정망시설 26개소(저수지

16개소, 담수호 10개소)를 포함한 826개소를 대상으로 농업용수 수질을 분석ㆍ평가하고 있다.

저수지 자율항법 자동수질측정을 위하여 개발한 운영시스템은 내용적측정 무인탐사선과의 연

계운항․제어모듈 개발 및 저수지 수질측정을 위한 최적항로 운항모듈을 개발하였다. 자율항법 무

인탐사선의 자동수질 측정을 위한 운항․제어 알고리즘 설계를 위하여 기존의 자율항법 탐사선의

운항 알고리즘과 수질자동 측정장치 제어 알고리즘을 분석하여 연계․제어모듈을 설계하고 프로

그래밍 하였다. 운영과정은 선박운영 프로그램에서 수질모니터링 프로그램으로 Operation Start

명령을 전송하면 수질모니터링 프로그램에서 이 명령을 수신한 이후에 윈치제어 및 수질측정, 각

해당 수심에서 시료채수를 수행한 이후에 Opeartion End 신호를 선박운영 프로그램에 전송하면

다음 지점으로 이동할 수 있도록 하였다. 이를 통하여 효율적인 농업용저수지의 무인자동 수질측

정 및 채수기술을 개발․제공하도록 하겠다.
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