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로  구조물의 롤링방향 진동제어에 한 연구

†정기범 ․황재승*

† 남 학교 건축학부 학원 석사과정, * 남 학교 건축학부 교수

요    약 :  AMD 능동형 제진장치를 이용하여 로  구조물을 제어하기 해서는 수조실험을 통해 로  함체 구조물의 롤링방향에  

       한 동  특성을 추정한 후 상 구조물 특성에 합한 제어알고리즘을 용하여 수치시뮬 이션을 통한 제어의 가능성 확  

       인  향후 실제 제진장치를 설치하여 검증실험을 통해 로  구조물 능동제어의 효과를 검증해야 한다.

핵심용어 : 로  구조물, AMD, 제어 알고리즘

†학생회원) allblock@nate.com

* 교신 자 정회원,  jshwang@jnu.ac.kr
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