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Dual Fork형 지게차의 동 경로할당에 한 연구

†김 환성․최 형식*․Tran Xuan Thoung**

†한국해양 학교 물류시스템공학과 교수, *한국해양 학교 기계정보공학부 교수, *한국해양 학교 동북아해운항만물류연구센터

요    약 : 물류센터내에서는 작업자에 의한 지게차 작업이 주를 이루고 있으나, 차 물류센터의 형화, 자동화  지능화에 의해 무

인지게차에 의한 작업에 한 연구가 진행되고 있다. 최근 작업 생산성을 높이기 해, 본 연구진에 의해 이  포크 (Dual Fork) 장

착형 무인지게차에 한 검토가 이루어지고 있으며, 이  포크형 무인지게차에 해서는 새로운 방법의 동 경로할당이 요구된다. 

본 연구에서는 4단계 심 한 동  경로 할당 알고리즘을 제안하 으며, 실제 물류센터에서 유용하게 사용될 수 있도록 하 다. 마지

막으로는 시뮬 이션을 통하여 그 유효성을 검증하 다.

핵심용어 : 이  포크형 지게차, 동 경로, 작업할당 
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