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[SL R -06 ] 이 동 형  SL R  시스 템( AR G O -M) 의 운 시스 템 요 구사 항 과  사 양  도 출  

 분 석

서윤경, 박종욱, 조 , 임형철, 임홍서, 박인
한국천문연구원 우주측지연구부

한국천문연구원은 이동형 1기와 고정형 1기의 우주측지용 이  추  시스템 개발을 목표

로 재 이동형 시스템 개발을 진행 에 있다. 이동형 시스템 개발을 해 2008년도에 시스템 

요구사항 검토회의를 수행하 고, 년 5월에 시스템 개념설계 검토회의를 계획하고 있다. 

ARGO-M 운 시스템의 요구사항 도출을 하여 사 에 시스템 정의  개발 범  등에 해

서도 함께 검토하 으며, 기능, 성능  인터페이스 부분으로 각각 분류하여 요구사항을 도출

하 다. ARGO-M 운 시스템은 소 트웨어 개발을 기반으로 하는 운용  제어시스템 분야와 

운용을 해 필수 으로 요구되는 하드웨어를 기반으로 하는 운용 장비  설비 분야로 시스템

을 나  수 있다. 한 ARGO-M 운 시스템은 한국천문연구원 내에 치할 원격운용센터에서 

원격 운용이 가능하며, 측지용 성 측 시 성 포착  추 , 최종 산출물 생성에 이르는 

부분의 과정을 자동으로 수행이 가능하도록 하는 운용 개념을 기반으로 시스템 구성  요구사

항을 도출하 다. 재는 도출된 요구사항  사양을 분석하는 단계로써 소 트웨어 개발에 해

당되는 부분은 Unified Modeling Language를 이용하여 사용자의 요구를 정확히 분석하고자 

하며, 하드웨어 부분은 일반 인 사양에서 좀 더 나아가 기술 인 사양  성능 등의 분석을 실

시하여 향후 이를 설계 단계에 용하고자 한다.


