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[P -08 7 / SAT -2 3] 지상 지원 장 비 ( E G SE )  배 터 리   배 터 리 리 시스 템( B MS)  

개 발

박병하1, 김 용2, 조승원2, 최종연2

1AP시스템 성시스템사업본부․ 성 , 2한국항공우주연구원 성시험실․ 성기능시험

지상지원장비(EGSE; Electrical Ground Support Equipment) 배터리는 성의 력계를 시
험하고 성의 배터리를 모사하기 한 장비이며, 배터리 리시스템(BMS; Battery 
Management System)은 지상지원장비 배터리를 포함하고, 성체 배터리  지상지원장비 배
터리의 상태를 수집하고 배터리 충․방  경로를 형성 할 수 있는 배터리 인터페이스 유닛을 
포함하며, 실시간으로 리하기 하여 설계된 시스템이다. 성의 력계 시험에서 성체 배
터리 인터페이스를 제공하며, 지상시험  최종 으로 발사하는 순간까지 사용하는 성체 지
상지원 장비의 하나로 성이 발사되어 실제로 운용될 우주 환경에서의 높은 안정성과 신뢰성
을 보증하기 하여 기 설계부터 제작, 성능 검증 단계에 이르기까지 각 단계 별로 지상에서 
엄격한 시험 평가 작업에 사용된다. 특히, 성체 력계 시험에서 배터리 충․방  리, 배터
리 상태 모니터링  셀 밸런싱과 비상 시 안 장치기능, 시험 데이터 기록 기능을 제공하면서 

성의 기능시험장비 요구사항  규격에 의거하여 시스템 성능을 발사 까지 보장  유지할 
수 있도록 하는 주요한 요소이다. 하드웨어 구성은 리튬폴리머(Li-Polymer) 배터리와 성체 

력계의 외부 원 공   배터리 충 을 한 직류 원 장치와 성체 부하 모사 시험  
배터리 방 을 한 직류 부하기, 모듈별 동작 상태를 제어하며 모니터링을 담당하는 컨트롤러
로 구성된 하나의 콘솔과 력계 시험을 한 성체 력제어분배장치 사이의 인터페이스를 
제공한다. 소 트웨어는 사용자가 직  주 하여 시험을 진행 할 수 있는 수동 모드와 시험 
차가 소 트웨어에 로그래 되어 자동으로 수행 되는 로그래  모드로 선택 가능하며, 장
비를 독립 으로 시험  리할 수 있는 로컬 모드와 성체 력계  자세제어계시험의 주
를 담당하는 성체 력계  자세제어계 시험 장비(PACE; Power and Control Equipment)
로부터 TCP/IP 통신을 통해 콘솔에 탑재된 제반 장비들을 제어하고 측정 데이터를 모니터링할 
수 있는 원격 모드로 구성된다. 이 논문에서는 지상지원장비 배터리  배터리 리 시스템 개
발, 시스템 구성과 성능검증 방법  결과에 하여 기술하 다.
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 궤도 성의 GPS 수신기는 GPS 성으로부터 RF신호를 입력 받아 성체의 치, 시간

정보를 제공하는 것이다. 뿐만 아니라, 성체 내부의 시간동기를 한 기  시간을 제공한다. 

궤도 성이 발사체로부터 분리된 후, 성은 태양 지 이 태양을 지향하는 Sun-Point 

Mode에 진인하게 되고 이 때 자세제어를 하여 GPS 수신기의 Set-up이 이루어지고 수신기

가 GPS 성 정보를 획득하면 성체의 정확한 치  시간정보를 제공하게 된다. GPS 수신

기의 정상 동작이 확인 된 후, 성은 Earth-Point Mode로 진입하고 이때 성체 내부 시간과 

GPS 기  시간과의 동기 수행   성의 주어진 임무를 수행하게 된다.  

본 논문에서는 궤도 측 성의 정  궤도 결정을 하여 사용되는 GPS Raw Data 

(Pseudo Range, Carrier Phase)에 한 성능 분석을 GPS 수신기가 Detection한 GPS신호의 

C/No값을 바탕으로 성능 분석을 수행한 결과를 기술 하 다.


