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Abstract

  개인과 사회의 안 을 요시하는 요즘 상감시시

스템의 비 은 날이 갈수록 커져가고 있다. 본 논문은 

지능형 상 감시 시스템에 용되는 비 기반의 물체 

추  시스템에 한 내용으로 이루어져 있다. 지능형 

상 감시 시스템은 실제 국내외 많은 기업에서 활발

히 연구하고 표 인 분야이다. 하지만, 제품화되기에

는 아직 많은 문제가 존재한다. 이러한 문제가 나타나

는 가장 큰 원인  하나는 타겟의 크기가 변화하여 

정보가 손상되는 경우이다. 이로 인해 정확한 타겟정

보를 얻지 못하고, 배경정보를 갱신함으로써 추 성능

을 크게 하시키게 된다. 따라서 본 논문에서는 이러

한 문제를 최소화하기 하 방법을 제안한다.

I. 서론 

  오늘날 상 감시 시스템은 오퍼 이터에 의존 이

지 않고 시스템이 스스로 단할 수 있도록 지능화되

고 있다. 재 여러 기업들 사이에서 활발히 연구가 

진행되고 있으며. 이와 같은 시스템은 지하철, 학교, 

1) "본 연구는 문화 부  한국문화콘텐츠진흥원의 지역문

화산업연구센터(CRC)지원사업  기청 산학 력실 사업으

로 수행되었음"

공항 등과 같은 곳에서 리 사용되고 있다. 지능형 

상 감시 시스템에 용하기 하여 지 까지 제안된 

알고리즘들로는 Kalman Filter 시리즈[1]와 

MeanShift[2], PF(Particle Filter) 시리즈[1][3]등이 있

으며, 비  기반의 시스템에서는 주로 PF를 많이 사용

하고 있다. 그 밖에도 최근에는 불변 특징을 이용한 

추  알고리즘이 제안되고 있다. 이처럼 지 까지 많

은 알고리즘들이 제안되어 왔지만, 실제 필드에 용

을 때 그 성능은 낙 이지 않다. 표 인 문제는 

타겟의 크기가 변화함에 따라 격한 정보왜곡이 발생

하는 것이다. 이 문제는 타겟의 정확한 정보를 얻지 

못하고 필요없는 주변 정보를 사용함으로써 성능 하

의 원인이 된다. 본 논문에서는 이와 같은 문제를 해

결하기 해 PF와 불변 특징 기반의 MSER 알고리즘

을 통합한 방법을 제안한다.

II. 물체 추  알고리즘

  본 논문에서는 MSER[4]과 다단계 샘 링 기반의 

PF[5]을 결합하여 크기 변화에 강건한 추  알고리즘

을 제안한다. 하지만, 기존의 Intensity 기반 MSER은 

[그림 1]의 (a)와 같이 원하는 역을 모두 찾을 수 없

는 문제가 있다. 물체추 에서 타겟에 한 정보가 부

족하다는 것은 가장 큰 문제다. 따라서 본 논문에서는 

Gradient 기반 MSER을 사용하며, (b)와 같은 결과를 

얻어낼 수 있다. 한, [그림 2]와 같이 보다 연 성 있

는 MSER을 정확하고 다양하게 추출할 수 있다.
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[그림 1] Intensity/Gradient 기반 MSER

[그림 2] Intensity/Gradient 기반 MSER 성능비교

본 논문에서는 크기변화 문제를 해결하기 해 스 일

에 강한 MSER과 Occlusion에 강한 PF를 결합한 방법

을 제안하며 [표 1]과 같이 크게 3단계로 이루어진다.

[표 1] 제안된 물체 추  알고리즘의 순서도

Ⅲ. 실험  결과

  본 실험에서는 AMD 애슬론 3500+, 메모리 2GB와 

Window XP기반의 Visual C++ 언어와 320×240, 

15frames/s 의 상을 사용하고 있다.

[그림 3] 실험 결과

[그림 3]은 제안 알고리즘의 실험결과이다. (a)는 추  

역이 #2처럼 격히 발산하거나 #4처럼 타겟을 완

히 놓치는 것을 볼 수 있다. (b)는 #2처럼 크기가 변화

함에 따라 잘못된 정보갱신이 됨으로써 #3과 같이 

다시 물체의 크기가 작아짐에도 수렴하지 못하는 것을 

볼 수 있다. 한, 이러한 에러 은 Occlusion이 발

생했을 때 더욱 크게 부각되는 것을 #4를 통해 알 수 

있다. 하지만, (c)는 타겟 물체의 크기가 다양하게 변

화하더라도 정확히 역을 추 함으로써 #4와 같이 

Occlusion 후에도 타겟 물체를 정확하게 추 할 수 있

다.

Ⅳ. 결론  향후 연구 방향

  지 까지 타겟의 크기가 변화에 강건한 문제를 해결

하는 방법에 해 알아보았다. 본 논문에서는 이 문제

를 해결하기 해 Gradient 기반 MSER과 PF알고리즘

을 용하 다. Gradient 기반 MSER은 물체 추  시

스템에 사용하기 합하여 반 인 성능을 높일 수 

있었다. 하지만, [그림 2]를 보면 상황에 따라 기존의 

방법에 비해 노이즈가 상당수 나타나는 것을 알 수 있

었다. 이 노이즈는 일 된 정보를 추출하는데 나쁜 

향을 끼치게 되므로 이 문제를 해결한다면, 보다 나은 

물체 추  시스템을 구축할 수 있을 것이며, 물체 추

 시스템 뿐만 아니라 물체 인식/매칭 분야에서도 크

게 활용될 수 있을 것이다.
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