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[포ID-11] 김 해 천 문  2 0 0 mm 굴 망 원 경  구 동  성 능 검증

 

이상
1

, 강용우
2

, 김욱
3

1김해시시설 리공단 김해천문 , 2한국천문연구원, 3효원자동화기기

우리는 김해천문 의 200mm굴 망원경에 개발된 산업용 Programmable Logic 

Controller(PLC) 기반의 망원경 제어 시스템(강용우 외, 2007)에 하여 망원경의 구동

성능을 검증하 다. 독일식 도의의 동서 립에서 생길 수 있는 문제 을 감안하여, 

동쪽 측 상에서 서쪽 측 상으로 망원경을 구동할 때 발생하는 지향 오차와 같은 

방향에서의 지향오차 등을 체계 으로 확인하 다. 본 연구에서는 추  오차를 포함하

여 구동 시험 결과를 소개하고자 한다.

[포ID-12] 시민 천 문 의 새 로 운  운  모 델 개 발

 

이상 1, 강용우2, 이명 3

1김해시시설 리공단 김해천문 , 2한국천문연구원, 3연세 학교 천문

부분의 국내 시민천문 들은 람 심의 로그램을 운 하고 있다. 람 심의 

운  방식은 일반인들이 시물이나 측 시설을 둘러보고, 날씨가 맑을 때는 이미 찾

아놓은 측 상을 보는 것이다. 이러한 운 방식은 날씨에 한 의존성이 높다. 뿐만 

아니라 사 의 아무런 교육 없이 희미한 성운, 성단 등 천체를 측하는 경우 그 의미

에 한 달이 되지 않아 교육 인 효과와 만족도가 떨어진다.  그래서 지 까지 시

민천문 에서는 측실에서는 안내 식으로 간단한 교육이 진행되어왔는데, 이는 일반

인들에 한 충분한 교육이 되지 못하고 있다.  한 이러한 운 방식은 천문  운

자를 비롯하여 지방자치단체나 일반인들이 단순히 입장료를 내고 람을 한다는 이미

지를 벗어나지 못하고 있다.  이러한 문제를 극복하기 해서 김해천문 에서는 입장, 

람의 개념을 면 폐지하고 교육 로그램 운 으로 개념의 환을 통해 성공 인 

운 의 결과를 얻었다. 본 연구에서는 김해천문 에서 람 심의 운 에서 교육 

심의 운 으로 환하여 얻은 성과와 교육 로그램을 개발하는 일련의 과정과 김해천

문 에서 용한 사례를 소개하고, 국내 시민천문 의 운 상의 문제 을 극복할 수 

있는 방법을 제안하려 한다.




