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 PI, P_LPF 절환 제어기를 이용한 고성능 전동기 구동 시스템 설계
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Abstract - This paper presents a switching system of speed 
controller between PI (Proportional_Integrator) and P_LPF 
(Proportional_Low pass filter) to improve overshoot and slow 
settling time in DC motor. When the integrator is saturated in 
the PI controller, the error signal is integrated continuously. 
For preventing the state, the Anti-windup scheme is proposed. 
But the Anti-windup scheme dose not show stable 
characteristics in the whole speed command section after 
tuned a gain. By using P_LPF switching system these 
problems are improved and there is no need to tune of user 
hereafter, when the integrator is saturated. The proposed 
method is verified by the simulation results using MATLAB 
SIMULINK.

1. 서    론

  재 산업의 발달과 산업체의 기술향상으로 인하여 고성능 동기 구
동 시스템의 응용분야가 넓어지고 동기의 치  속도를 제어하기 
한 알고리즘이 무수히 많이 연구되고 있다. 고성능 동기 구동 시스

템에서 사용되어지는 제어기들의 종류로는 퍼지제어, 신경망제어, PID  
제어기가 있다. 이  비교  성능이 우수한 PI 제어기가 많이 사용된
다. PI 제어기는 경제 이며 모델링 오차에 강인한 장 이 있지만, 분 
제어기의 포화에 의한  상에 의해서 응답의 오버슈트  느린 정
착 시간을 래한다[1]. 이러한 PI 제어기에서 오차 신호가 계속 분되
면서 포화상태에 머물러 있는 제어기의 단 을 보완하기 해 
Anti-windup 기법이 제시되었지만 속도가 변화되는  구간에서 안정
된 응답 특성을 보이지는 않는 문제 을 가진다. 따라서 본 논문에서는 
이러한 문제 을 해결 하기 해서 직류 동기의 수학  등가 모델을 
바탕으로 PI, P_LPF 환 제어기를 제안 한다. 제안된 제어기의 타당성
을 확인 하기 해서 MATLAB SIMULINK를 이용한 모의 실험수행 하
으며, 이 결과로부터 제안된 제어기의 성능을 확인하 다

2. Anti-windup을 이용한 PI 속도 제어기
  
  그림 1은 Anti-windup을 이용한 PI 속도 제어기 블록도를 나타낸다.
 

<그림 1> Anti-Windup을 이용한 속도 PI 제어기

분 제어기는 입력된 속도의 오차신호를 계속 분하여 정상상태 오차
를 제거할 수 있다. 그러나 과거의 오차를 계속 분하여 출력을 만들기 
때문에 제어기의 출력이 제한된 경우 오차가 분기에 계속 되면서 
분기 내부에 쌓인 분 값으로 인하여 제어기의 출력은 피드백 값에 
계없이 최 값 는 최소값에 머물러있게 되어 실질 으로 폐루  제

어의 의미를 잃어버리게 된다. 이 결과로 제어기의 출력은 오차에 해 
히 반응되지 않아 응답에 큰 오버슈트가 발생하고 정정시간이 느려

지게 된다. 이를 방지하기 해 출력의 제한에 따라 분기 내부 값을 
제한하는 Anti-windup 방식이 제안되었다

[2][3]
. 그러나 속도 역에 따

라 Anti-windup 이득 를 변화시켜야 좋은 응답특성을 얻을 수 있다.

  3. PI, P_LPF 절환 시스템 제어기 설계

  3.1 PI 속도 제어기
  그림 2는 일반 인 PI 속도 제어기의 구조를 나타내고 있다. 여기서, 
   는 각각 속도 제어기와 류 제어기  기계  시

스템을 나타내고 있다.  는 PI 속도 제어기 이득을, 는 류제

어기의 역폭을,   은 각각 토크 상수와 성 계수  마찰계

수를 나타낸다.

<그림 2>일반 PI 속도 제어기 구조 

그림 2에서 류 제어기 역폭을 이상 으로 가정할 경우 류 제어기
의 달 특성은   로 주어지며 달함수는
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로 주어진다. 여기서 마찰계수에 의한 토크는 부하에 포함된 것으로 

가정하면 식 (2)은 다음과 같이 간략화 된다.
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(3)

일반 으로 속도제어기 이득은 류제어기의 역폭이 속도제어기 역
폭보다 충분히 크다

[4]
. 류제어기의 역폭이 속도제어기 역폭보다 

약 5배 이상( ≫ )으로 선정하면 류제어기가 속도제어기에 미치

는 향이 없고, 속도 제어의 응답 특성이나 안정성이 향상된다. 한 
PI  주 수  를 보다 충분히 작도록(  ≪ ) 선정하면, 

  부근의 각 주 수에서 PI 제어기의 달함수는 다음과 같이 된다.

    


≈        (4)

속도제어기의 교차각 주 수   부근에서 PI 속도제어기의 Openloop 

달함수는 다음과 같이 간략화 된다.


≈


       (5)

이로부터 비례 이득 과 분 이득 는 다음과 같이 구해진다.
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라미터 크기 단

정격 력(P) 10.0 [kW]

정격 압(Va) 260 [V]

정격회 수() 1850 [rpm]

기자 인덕턴스(La) 6.5 [mH]

기자 항(Ra) 0.35 []
성 마찰 계수(B) 0 [Nm/sec/rad]

토크 상수(KT) 1.14 [Nm/A]

성 계수(Jm) 1.14 [Kgm
2
]

역기 력 상수(Ke) 0.12 [Nm/A]

  3.2 제안된 PI, P_LPF 절환 시스템 속도 제어기

<그림 3> 제안된 PI, P_LPF 속도 절환 제어기 블록도 

  

그림 3은 PI, P_LPF 속도 환 제어기의 구조를 나타내고 있다. 
   는 속도 지령치와 실제 속도를 나타내고 있으며,  는 

실제 토크 출력이다. 분기의 포화를 감지하기 해선 제한기(Limiter)

의 입력값과 출력값, 과 을 가지고 단하게 된다.

         ≠
        (8)

식 8과 같이 과 의 값이 같을때는 PI 제어기로 동작하고, 
과 이 다를때는 제안된 P_LPF 제어기로 동작한다. 이때 LPF는  
속도에 포함된 오차를 제거한다

[5]
. LPF로 환되었을 때 달함수는
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      (10)

로 주어진다. 식 (9)은 LPF로 환된 제어기의 개루  달 함수이고, 
식(10)는 설계를 간단히 하기 해서 마찰 계수를 부하에 포함 시킨 것으
로 가정한 폐루  달 함수이다. LPF의  주 수는 두 제어기의 성
능을 유사하게 만들기 해서 식 (3)과 식(10)를 비교하구하면 식 (11)
으로 주어진다.

  


       (11)

3. 모의실험 및 결과

  제안된 제어기의 응답 특성을 알아보기 해서 MATLAB 
SIMULINK를 이용한 모의실험을 수행 하 다. 모의실험을 한 체 
시스템 구조는 그림 4와 같이 안정성 향상을 해 속도제어기와 류제
어기는 직렬 구조로

[6]
 구성 하 다. 모의실험에 사용된 직류 동기 상

수는 <표 1>에 나타내었다. PI제어기와 Anti-windup으로 구성된 제어
기와 제안된 제어기의 성능은 그림 5와 같이 Anti_windup PI 제어기와, 
제안된 P_LPF 제어기에서 0.05 에 속도지령을 주었다. 고속, 속, 
속 역에 해 각각에 하여 속도 응답 특성으로 확인 하 다. 그림 5
의 (a)는 속도 지령을 1500[rpm], (b)는 500[rpm]의 경우에 해 두 제
어기 모두 비슷한 특성을 보이나, 응답 속도에서는 제안된 제어기가 조
 더 좋은 성능을 보임을 알 수 있고, (c)는 속도 지령 30[rpm]에서의 
응답 특성으로 Anti-windup PI 제어기의 경우 오버슈트가 발생하나 제
안된 제어기는 오버슈트가 발생되지 않았다. 따라서 제안된 PI, P_LPF
환 제어기의 경우 속도 역에 계없이 좋은 응답 특성을 가짐을 확
인 하 다.

<그림 4> 제안된 PI, P_LPF 전체 구조

 

       <표 1> 전동기 파라미터

 

<그림 5> Anti-windup PI 제어기와 제안된 제어기 속도 

응답 특성 비교 

4. 결    론

   Anti-windup PI 제어기는 속도 역에 따라 windup 이득을 수정하
여야 하는 문제 을 가진다. 본 논문에서는 이런 문제 을 해결 하기
해서 PI_LPF 환 시스템 제어기를 제안 하 다. 시뮬 이션 결과 제안
된 제어기는 속도가 변화되는  구간에서 안정된 응답특성을 보임으로
서 추가 인 제어기 이득 수정 없이 사용 할 수 있다.
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